
1

PDF 目 录

前言.................................................................................................................................................... 1

一 仪器各部件名称及其功能........................................................................................................5
1.1 各部件名称.........................................................................................................................5
1.2 键盘功能与信息显示......................................................................................................7
1.3 功能键............................................................................................................................ 8
1.4 星（★）键模式................................................................................................................. 11

二 初始设置................................................................................................................... 12
2.1 开/关机.................................................................................................................. 12
2.2 设置垂直角和水平角的倾斜改正.............................................................................12
2.3 设置测距类型.................................................................................................. 14
2.4 设置反射棱镜常数.................................................................................... 14
2.5 回光信号.............................................................................................. 15
2.6 设置大气改正.......................................................................................... 16

2.6.1 直接读取温度、气压和大气改正值............................................................ 17
2.6.2 由温度和气压计算大气改正值.................................................................. 18

2.7 大气折光和地球曲率改正................................................................................. 19
2.8 设置角度/距离的最小读数................................................................................. 20
2.9 设置自动关机....................................................................................................... 21
2.10 设置仪器常数.................................................................................................................22
2.11 选择编码数据文件................................................................................................... 23

三 测量前的准备.......................................................................................................... 25
3.1 仪器开箱和存放...................................................................................................... 25
3.2 安置仪器...............................................................................................25
3.3 电池的装卸、信息和充电........................................................................................ 27
3.4 反射棱镜...........................................................................................................................28
3.5 基座的装卸.......................................................................................................................28
3.6 望远镜目镜调整和目标照准.................................................................................. 29
3.7 数字字母输入方法................................................................................................ 29

四 角度测量模式.................................................................................................................. 32
4.1 水平角和垂直角测量............................................................................................ 32
4.2 水平角（右角/左角）转换.................................................................................................. 33
4.3 水平角的设置...................................................................................................... 33

4.3.1 通过[锁定]键进行设置............................................................................... 33
4.3.2 通过键盘输入进行设置.............................................................................. 34



2

4.4



3

八 放样................................................................................................................ 84
8.1 放样步骤..........................................................................................................................84
8.2 准备工作...........................................................................................................................84

8.2.1 坐标格网因子的设置............................................................................................84
8.2.2 放样文件的选择.................................................................................................86
8.2.3 设置测站点...........................................................................................................87
8.2.4 设置后视点.......................................................................................... 88

8.3 实施放样................................................................................................................ 89
8.4 设置新点...........................................................................................................................93

8.4.1 极坐标法................................................................................................................93
8.4.2 后方交会法............................................................................................................95

九 测量程序模式.......................................................................................................... 99
9.1 悬高测量..........................................................................................................................99
9.2 对边测量......................................................................................................................101
9.3 设置测站点 Z 坐标.........................................................................................................104
9.4 面积与周长计算...................................................................................................... 107

9.4.1 用坐标数据文件计算面积.................................................................................108
9.4.2 用测量数据计算面积..........................................................................................109

9.5 点到直线的测量.............................................................................................................110
9.6 道路.............................................................................................................. 112

9.6.1 输入道路参数......................................................................................................112
9.6.1.1 定义水平定线.......................................................................................113
9.6.1.2 编）星模编）星模）存.....6.1.1定义水平 定线........................................................................................96.1.1边定通进边定通进 ）存...........................................................................................6.1l1.2.6.11l 1 . 2.39 (.)/F4+1 1012................................................................................. Tj
-17./F4+2 10. 6..l 1 . 2 . . 4 4  T f 
 8 D . 4  0  T D  ( ( 1 q )  T j 
 / F 1 2 9 . 2 8 
 / F 4 + 1  1 0 . )  T j 
 O P 8  0  T D  - 0 . 2 4  T c  ( . + 2  6 8 ) / F 4 + 1  1 0 1 2 . ............................................6.. .l1.2 (1q) Tj
/F1+2 68 l1.2. 6.6l 1 . 2 ( 1 q )  T j 
 / F 1 9 . . 4 4 / F 4 + 1 0 v . 4  0  T D  ( l 1 . 2 )  T j 
 / F 9 . 8 4 .1q..w 62.4
/F4+1c 12.. 6.6l 1 . 2 ( 1 q )  T j 
 7 0 . 2 4  1 T j 
 - 0 . 4 8  T c T c  1 2 . (1q) Tj
/FS TD ((1q.48 Tc0TUV TD ((1q) Tj
/F>?/F4+12.16
j
-0.48 TcTc 12.) Tj9...4048 TcTc 12.) T0.48 TcTc 12.) Tj
0.24 1Tj
-0.
0.24.24 0Tj
-0..48 TcTc 12.
-0.48 Tc0Tj
-0...0.48 TcTc 12.



4

11.1.4 删除文件......................................................................................................138
11.1.5 在查阅文件模式下编辑数据......................................................................139

11.2 文件导入........................................................................................................... 141
11.2.1 自定义接收/发送方式.................................................................................142

11.3 文件导出...................................................................................................................143
11.4 数据通讯.....................................................................................................1 44

11.4.1 通讯参数的设置..........................................................................................145
11.4.2 发送数据.................................................................................................146
11.4.3 接收数据......................................................................................................147
11.4.4 存储器模式.................................................................................................149

十二 检验与校正.......................................................................................................... 152
12.1 管水准器................................................................................................................152
12.2 圆水准器......................................................................................................... 152
12.3 望远镜分划板.................................................................................................... 153
12.4 视准轴与横轴的垂直度（2C）..................................................................................1 53
12.5 竖盘指标零点自动补偿.........................................................................................155
12.6 竖盘指标差（i 角）和竖盘指标零点设..............................................................155
12.7 横轴误差补偿的校准.............................................................................................157
12.8 光学对中器...............................................................................................................158
12.9 仪器常数（K）....................................................................................................158
12.10 视准轴与发射点光轴的平行度............................................................................159
12.11 无棱镜测距.............................................................................................................160
12.12 基座脚螺旋.........................................................................................................161
12.13 反射镜有关组合件..............................................................................................161

十三 技术参数......................................................................................................... 162

十四 附件......................................................................................................... 165

【附录 A】...................................................................................................................................... 166
1. 原始数据格式.............................................................................................................166
2. 坐标数据格式.............................................................................................................168
3. 点编码格式.............................................................................................................169
4. 水平定线............................................................................................................. 169
5. 垂直定线............................................................................................................ 170

【附录 B】 计算道路定线数据.................................................................................................... 171
1. 道路定线元.............................................................................................................171
2. 计算道路定线元素.....................................................................................................172



5

【附录 C】...................................................................................................................................... 178
1. NTS 系列全站仪的数据输出格式.............................................................................178

①距离输出为 1mm 模式下的数据格式.....................................................................178
②距离输出为 0.1mm 模式下的数据格式.................................................................179

2. 控制指令及其格式......................................................................................................180
3. 方全站仪与计算机的实时通讯过程..........................................................................181

①单次测量模式和重复测量模式下启动并接受测量数据的过程.......................181
②改变测量模式的通讯过程.......................................................................................182



6

前 言

非常感谢您购买NTS-380R 系列全站仪！

本手册使用范围：适用于NTS-380R 系列全站仪。

NTS-380R 系列包含：NTS-380R4，NTS-380R6， NTS-380R8， NTS-380R10横程令竖 横
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b 在使用区域范围内设立相应激光警告标志。

c :*止任何k用st直视激光束或使用光学仪器观看激光束。

d 为了*止激光对k的损害，在工作路线的末端应挡住激光束，在激光束穿过限制区

域(有害距离*)，7有k活动时p须终止激光束。

e 激光束的通过路线p须设置在高于或"于k的视线。

f 激光~S在不用时，妥善保管存放，未经y证的k不得使用。

g :*止激光束无)间照射如平面镜、CDZ面、窗户等，特别:小心如平面镜、凹

面镜的Z面。

*有害距离r指从激光束F点2激光束减弱到不会对k造成伤害的最大距离。

92 Class 3R / , a ()器的%置测距仪:;<2=距离1 1000m(3300ft)<>?距离

@A<()B度CDE Class 1(FGHI)J不KLMN=)O
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一P仪器各部件名称及其功能

1.1 各部件名称

水平z动螺旋

电池锁紧杆

电池

USB 接口

SD 卡接口

水平制动螺旋

基座锁定钮

显示屏

管水准器

物镜

粗瞄器



11

仪器中心标志

键盘

目镜

望远镜把手

垂直制动螺旋

垂直z动螺旋

底板

整平脚螺旋

圆水准器

数据通讯接口
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1.2 键盘功能与信息显示

QRST：

按 键 名 称 功 能

ANG 角度测量键 进入角度测量模式(输入时退格删除)

DIST 距离测量键 进入距离测量模式(Q换输入数字/字母)

CORD 坐标测量键 进入坐标测量模式

MENU 菜单键 进入菜单模式

ENT 回车键 fy数据输入或存入该行数据并换行

ESC 退出键 取消c一操作，返回到c一个显示屏或c一个模式

电源键 控制电源的开/关

F1～F4 软 键 功能参见所显示的信息

0～9 数字键 输入数字和字母或选取菜单g

U～ - j号键 输入j号、小数点、正负号

星 键 用于仪器.%常用功能的操作

VWST：

显示j号 内 容

V% 垂直角(坡度显示)

HR 水平角(右角)

距离测量
数字字母Q换

坐标测量

角度测量

字j删除

数字键盘

星键

电源键

方向键回车键退出键菜单键F1-F4
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HR 水平角(左角)

HD 水平距离

VD 高差

SD 斜距

N 北向坐标

E 东向坐标

Z 高程

m 以米为单位

ft英尺为单位

fi英尺与英寸为单位

1.3 功能键

角度测量模式 (三个界面菜单)

【 F1】 【 F2】 【 F3】 【 F4】

页数 软键 显示j号 功 能

第1页

(P1)

F1 测存
启动角度测量，将测量数据记录到相对应的文件中(测量文件和

坐标文件在数据采集功能中选定) 。

F2 置零 水平角置零

F3 置盘 通过键盘输入设置一个水平角

F4 P1 显示第2页软键功能

第2页

(P2)

F1 锁定 水平角读数锁定

F2 复测 水平角重复测量

F3 坡度 垂直角/百分比坡度的Q换

F4 P2 显示第3页软键功能

F1 H蜂鸣 仪器转动2水平角0°90°180°270°r否蜂鸣的设置

H 蜂鸣 右 左 竖 角 P3

锁定 复测 坡度 P2

【基本测量】

角度 距离 坐标

V: 120°01′50″

HR: 60°15′23″

测存 置零 置盘 P1
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坐标测量模式(三个界面菜单)

【 F1】 【 F2】 【 F3】 【 F4】

页数 软键 显示j号 功能

第1页

(P1)

F1 测存
启动坐标测量，将测量数据记录到相对应的文件中(测量文件和

坐标文件在数据采集功能中选定) 。

F2 测量 启动坐标测量

F3 模式 设置测距模式单次精测/N 次精测/重复精测/跟 的转换,还可

设置反射体类型和棱镜常数。

F4 P1 显示第2页软键功能

第2页

(P2)

F1 设置 设置目标高和仪器高

F2 后视 设置后视点的坐标

F3 测站 设置测站点的坐标

F4 P2 显示第3页软键功能

第3页

(P3)

F1 偏心 偏心测量模式

F2 放样 坐标放样模式

F3 m/f/i 设置距离单位米/英尺/英尺·英寸

F4 P3 显示第1页软键功能

偏 心 放 样 m/f/i P3

设 置 后 视 测 站 P2

【基本测量】
角度 距离 坐标

V: 120°01′50″

HR: 60°15′23″
N : 0.417m
E : 0.077m
Z : 3.063m
测 存 测 量 模 式 P1
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1.4 星(★) 键模式

按下(★)键后，屏"显示如下：

由星键(★)可作如下仪器设置：

1、#字$：通过按[ ]或[ ]键，可以调%物镜&#字$分划板的'度。

2、激 ] 或[ ]键，可以改变激光下对点激光的强弱。。

3、(光'度：通过按[ ]或[ ]键，可以改变显示屏的(光'度。

4、电池电量：显示当c电池电量的)*。

5、指向：按[F1]激光指向开关。

6、补偿：按[F2]键选择+补偿,，可以进入补偿器界面，并可以进行设置。

7、EDM： 按[F3]键可以进入测距M的设置，可以进行气!，网格，常数的设置并7还可以

检查信号的强弱。

【常用设置】

激光对点： 2 XYO O2O2 0 TD -0.84 Tc (kP) Tj
/F4+3 9 Tf
1672 0 TD (f) Tj
/F('2 0 TD -0.84 Tc (kP) Tj
/F4W 0 TD (2) Tj
/F3 98) Tj
/F457143 w 2 Tr 8.16 0 TD (XY)8Tj
/F4+7 9 Tf
0 Tr 0.48 w 9/F4+1 9 Tf
8.16 0 TD (O) Tj1/9 Tf
0.257143 w 2 Tr 8.16S3. Tf
7.tTD (O-1.08f
89.ut3 9 Tf
16.2 0 TD24.2) Tj
/F4) 0 TD (2) Tj
/F3 98
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二<初始设置

2.1 开/关机

操作键 操作过程 显示

按

[POWER]

打开电源后，仪器显示如右-所示。

.插入SD卡，仪器进行SD卡检测。
SD卡.连接！

检测完U，并自动进入测量模式。

【基本测量】
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4轴补偿：改正垂直角指标差和竖轴倾斜对水平角的误差。当任一g6限时，系统会

|示+补偿6限,，用户p须0整平仪器。

单轴补偿：改正垂直角指标差。当垂直角补偿6限时，系统才9出|示。

关1补偿：补偿器关1。

8当仪器'于一个不:定状态或有a天气,垂直角显示将r不:定的,在这种状;下补

偿器应该关1。这样可以避免因<动EF的补偿器6出工作范围,仪器|示=误信息3中>

测量。

[例] 用软件设置倾斜改正

操作过程 操作键 显示

①进入星(★)键模式。 [★]

【Z[设置】

激光对点： 0 XY

# 字 $： 2 XY

(光'度： 8 XY

电池电量： 100%
指向 补偿 EDM 退出

②按[F2]键,进入补偿设置功能。 [F2]

?.仪器倾斜6出改正范围，则手工整平仪器，

按+3.2、安置仪器,中@A的方法使B圆点C中，

显示屏如右-显示。D1)

单轴：只对垂直角进行补偿。

4轴：对垂直角和水平角进行补偿。
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E按[F2](设置)
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第

1

步

[★]

[F3]
进入星键(★)模式，按[F3]键。

【EDM 设置】

EDM 模式： 精测单次XY

反射体： 无棱镜XY

棱镜常数： 0.0 mm

气! 格网 设定 P1

第

2

步

[L]

按[L]键下移动,移到棱镜常数的参数O

按[◀或▶]键调%到棱镜模式，P后就可

以设置棱镜常数。

【EDM 设置】
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第1步 [★] 进入星键模式。

【常用设置】

激光对点： 0 XY

# 字 $： 2 XY

(光'度： 8 XY

电池电量： 100%
指向 补偿 EDM 退出

第2步

[F3]

[F4]
按[F3](参数)键进入参数设置，

按[F4]（P1）进入下一页

【EDM 设置】

EDM 模式： 精测单次XY

反 射 体： 无棱镜XY

棱镜常数： 0.0 mm

信号 常数 P2

第3步 [F1]

按[F1]（信号），即可显示反射

光的强度(信号)。仪器接收到的

光线强度用TZ-Z在屏"上

Z示出来。D1)

【EDM 信号】

EDM类型：RXX

50%

返回

D1)按[ESC]键可返回星键模式。

2.6 设置大气改正

距离测量时，距离值会受测量时大气T件的 !。

为了[及大气T件的 !，距离测量时须使用气!改正参数进行改正。

温度：仪器周围的\气温度

气压：仪器周围的大气压

PPM 值：计算和预测的气!改正

8NTS 系列全站仪标准气!T件(即仪器气!改正值为0 时的气!T件)：

气压： 1013hPa

温度： 20]C

8大气改正的计算：

^S =278.44 _ 0.294922 P / ( 1 + 0.003661T )(ppm)

式中：
^S：
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P：气压 (单位 hPa)

.使用的气压单位rmmHg 时，按：1hPa = 0.75mmHg 进行换算。

T： 温度 ( 单位]C)

2.6.1 直接读取温度、气压和大气改正值

通过传感器测定温度和气压，P后仪器根据改正`式求得大气改正值(PPM)。

步骤 操作键 操作过程 显示

第1步
[★]

[F3]
进入星键模式，按[F3](EDM)键。

【EDM 设置】

EDM 模式： 精测单次XY

反射体： 无棱镜XY

棱镜常数： 0.0 mm

气! 格网 设定 P1

第2步 [F1]
按[F1]键(气!)，即可进入气!数

据设置。

【气!数据】

折光系数： 0.14

温 度 ： 20.0a

气 压 ： 1013.0hPa

气!改正： 0.0PPM

返回 传感器 PPM=0 设定

第3步

[F2]

[◀或▶]

[F3]

按[F2]键(传感器)，即可进入传感

器设置,在传感器&按[◀或▶]键

选择传感器开启后，按[F3]键(读

取)，屏"显示实时温度和气压值。

【传感器】

传 感 器： 开启XY

温 度 值： 20.0a

气 压 值： 1013.0hPa

返回 读取 设定

第3步 [F4]

按[F4](设定)，屏"返回到气!数

据界面，仪器内部会自动计算出PPM

值。D1)

【气!数据】

折光系数： 0.16

温 度 ： 27.0a

气 压 ： 1008.0hPa

气!改正： 7.9PPM

返回 传感器 读取 设定
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D1)当传感器为开启状态时，气!数据界面[F3]位置显示为+读取,，在此界面按[F3]键可以自动b取

当时34的温度、气压和气!改正值。

2.6.2 由温度和气压计算大气改正

预0测得测站周围的温度和气压。例：温度+25a 气压1017.5

步骤 操作键 操作过程 显示

第

1

步

[★] 进入星键模式。

【常用设置】

激光对点： 0 XY

# 字 $： 2 XY

(光'度： 8 XY

电池电量： 100%
指向 补偿 EDM 退出

第

2

步

[F3]
按[F3](EDM)键，进入EDM 设置功能.

【EDM 设置】

EDM 模式： 精测单次XY

反射体： 无棱镜XY

棱镜常数： 0.0 mm

气! 格网 设定 P1

第

3

步

[F1]

[F4]

按[F1](气!)键，进入气!数据，输入温度

和气压，系统根据输入的温度和气压，计算

出PPM值。D1) 设置完成后按下ENT，5按

[F4](设定)键，屏"返回到EDM设置。

【气!数据】

折光系数： 0.15

温 度 ： 20.0a

气 压 ： 1013.0hPa

气!改正： 1.0PPM

返回 传感器 PPM=0 设定

备(

D1)只有当传感器为关1状态时，才能手动输入温度和气压来计算 PPM值。

输入方法H参阅+3.7字母数字的输入方法,。

温度输入范围：-99.9°～+99.9a (步长0.1a)或 -99.9～+99.9c(步长0.1c)

气压输入范围：0～1066hPa(步长0.1hPa) 或 0～1066mmHg(步长0.1 mmHg)

或0～1066inHg(步0.1 inHg)

如V根据输入的温度和气压算出的大气改正值6过d999.9ppm 范围，则操作过程返回到第2步，

重新输入数据。
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2.7 大气折光和地球曲率改正

仪器在进行平距测量和高差测量时，可对大气折光和地球曲率的 !进行自动改正。

大气折光和地球曲率的改正依下面所列的`式计算：

\改正]的^距：

D=S * [cose+ sine* S * cose(K-2) / 2Re]

\改正]的_`：

H= S * [sine + cose* S * cose(1-K) / 2Re]

a不进行bcd)efghi改正,j计算^距e_`的k式l:

D=S·cose

H=S·sine

式m：

K=0.14 ffffffffffff 大气折光系数

Re=6370 km ffffffffff 地球曲率gh

e(或i) fffffffffff 水平面F算的竖角(垂直角)

S ffffffffffffff 斜距

步骤 操作键 操作过程 显示

第

1

步

[★] 进入星键模式。

【常用设置】

激光对点： 0 XY

# 字 $： 2 XY

(光'度： 8 XY

电池电量： 100%
指向 补偿 EDM 退出

第

2

步

[F3]
按[F3](EDM)键，进入EDM 设置功能.

【EDM 设置】

EDM 模式： 精测单次XY

反射体： 无棱镜XY

棱镜常数： 0.0 mm

气! 格网 设定 P1
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?按按[K或L]键选择设置角度精度选g。

可按[◀或▶]键调%,并按[F4](设定)。

方向键

[F4]

【单位设置】

角度单位： 度，分，/<>
角度精度： 1/<>
距离单位： 米<>
距离精度： 1o米<>
温度单位： pq度<>
气压单位： hPa<>

设 定

E屏"返回系统设置菜单。

【系统设置】

1l单位设置

2l英尺设置

3l坐标设置

4l其m设置

5l数据采集设置

6ln复出j设置

2.9 设置自动关机

如V设定分0内无任何按键操作或无正在进行的测量工作，则仪器会自动关机。

操作过程 操作键 显示

①按[MENU]键,进入k菜单,5按数字键[5](系

统设置)。

[MENU]

[5]

【菜单】

1l数据采集

2l放样

3l存储管理

4l程序

5l系统设置

6l校正

P1

②系统设置界面

【系统设置】

1l单位设置

2l英尺设置

3l坐标设置

4l其m设置

5l数据采集设置

6ln复出j设置
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?按[4]键(其R设置)

[4]

【其R设置】

垂角模式： 天顶零<>
测距蜂鸣： 开启<>
按键蜂鸣： 开启<>
开机模式： 距离<>
自动关机： 关1<>
传输模式： SD/HD<>

设 定

E按[◀或▶]键对自动关机进行设定，有10分

0/20 分0/30 分0/关1可以选择，P后5按

[F4](设定)键。

方向

[F4]

【其R设置】

垂角模式： 天顶零<>
测距蜂鸣： 开启<>
按键蜂鸣： 开启<>
开机模式： 距离<>
自动关机： 关1<>
传输模式： SD/HD<>

设 定

r屏"返回其m设置菜单。

【系统设置】

1l单位设置

2l英尺设置

3l坐标设置

4l其m设置

5 . 数据采集设置

6 . n复出j设置

2.10 设置仪器常数

按12.9+仪器加常数,的方法可求得仪器常数值，仪器常数设置的方法如下：

操作过程 操作键 显示

①[★]键进入k菜单,按[F3]键,进入（EDM）设

置界面

[★]

[F3]

【常用设置】
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②进入[EDM]设置界面后按[F4](P1)键，P后可

以看见[常数]选g，按[F2](常数)键

[P1]

[F2]

【EDM 设置】

EDM 模式： 精测单次XY

反射体： 无棱镜XY

棱镜常数： 0.0 mm

信号 常数 P2

?进入[常数设置]界面可以对[加常数]和[s常

数]进行设置，设置完U后按下[F4]设定键，界

面就会返回[EDM]设置

输入常数

[F4]

【常数设置】

加 常 数： 0.0mm
s 常 数： 0.0 ppm

返回 设定

D1)输入方法H参阅+3.7 字母数字的输入方法,。

D2)按[ESC]键，可取消设置。

※注意：

仪器的常数在出厂时经严格测定并设置好，用户一般情况下不要作此项设置。如用户经严

格的测定(如在标准基线场由专业检测单位测定)需要改变原设置时，才可做此项设置。

2.11 选择编码数据文件

操作过程 操作键 显示

①[MENU]键进入k菜单，按[F4](P1)键，显示k

菜单,5按数字[1]键进入

[MENU]

[F4]

[1]

【菜单】
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?也可以按[F1](调用)键，显示当c所选的编码

文件列Z。D2)

[F1]

【选择文件】

C001.SCO 编码

C002.SCO 编码

C003.SCO 编码

D性 查找 P1

E按[K或L]键可使文件Z向上或向下t动，选

定一个编码数据文件。

按[◀或▶]则进行u页。

[K或L]

【选择文件】

C001.SCO 编码

C002.SCO 编码

C003.SCO 编码

D性 查找 P1

r按[ENT](回车)键，调用文件成功,返回k菜单

2/2。
[ENT]

【菜单】

1l选择编码数据文件

P2

D1)输入方法H参阅+3.7 字母数字的输入方法,。

D2)磁盘列Z说7及操作H参阅 +11.1.1 检查内存状态和格式$磁盘,。

三P测量前的准备

3.1 仪器开箱和存放

·no

轻轻地放下箱子，让其vw上，打开箱子的锁x，开箱v，取出仪器。
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· 存放

v好望远镜镜v，使照准部的垂直制动手y和基座的水准器w上，将仪器平z(望远镜

物镜端w下)放入箱中，轻轻旋紧垂直制动手y，v好箱v,并关上锁x。

3.2 安置仪器

将仪器安装在三角A上，精f整平和对中，以保证测量成V的精度(应使用专用的中心

连接螺旋的三角A)。

Upq参r：

将仪器安装在三角A上，精f整平和对中，以保证测量成V的精度。

1P利[sg对m与t^

1) A设三角A

①{0将三角A打开，使三角A的三|}~等距，并使顶面}~水平，�紧三个固定螺旋。

②使三角A的中心与测点}~位于同一铅锤线上。

?踏紧三角A使之牢固地支撑于地面上。

2) 将仪器安置到三角A上

将仪器小心地安置到三角A顶面上，用一只手握住仪器，另一只手松开中心连接螺旋，

在AM上轻移仪器，直到锤球对准测站点标志的中心，P后轻轻�紧连接螺旋。

3) 利用圆水准器粗平仪器

①旋转两失体应
轻等槽失都失体兆失好都等就脑失体易失灵减弱这活失体务心 边另殊另殊另殊另__做按退

①旋转两失体应
轻等槽失都失体兆失好都等就脑失体易失灵减弱这活失体务心心

①旋转两失体应
轻等槽失都等色体兆失都失体兆失灵殊活失体务
当理脑以就失等槽失好便脑等就就失性失体兆失灵很活失体务
当理脑以槽失便都等脑脑失体应
轻等槽失移
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②将仪器绕竖轴旋转90°，5旋转另一个脚螺旋C，使管水准器气泡C中。

?5次旋转仪器90°,重复步骤①、②，直到四个位置上气泡C中为止。

2P利[)u对m器对m

1) A设三角A

将三角A伸到适当高度，f保三|等长、打开，并使三角A顶面}~水平，7位于测站

点的正上方。将三角A|支撑在地面上，使其中一T|固定。

2) 安置仪器和对点

将仪器小心地安置到三角A上，�紧中心连接螺旋，调整光学对点器，使#字$成像H

晰。4手握住另外两T未固定的A|，通过对光学对点器的观察调%该两T|的位置。当

光学对点器大致对准测站点时，使三角A三T|i固定在地面上。调%全站仪的三个脚螺

旋，使光学对点器精f对准测站点。

3) 利用圆水准器粗平仪器

调整三角A三T|的长度，使全站仪圆水准气泡C中。

4) 利用管水准器精平仪器

①松开水平制动螺旋，转动仪器，使管水准器平行于某一对脚螺旋A、B 的连线。通过旋转

脚螺旋A、B，使管水准器气泡C中。

②将仪器旋转90a，使其垂直于脚螺旋A、B 的连线。旋转脚螺旋C，使管水准器泡C中。

5) 精f对中与整平

通过对光学对点器的观察，轻z松开中心连接螺旋，平移仪器(不可旋转仪器)，使仪器

精f对准测站点。5�紧中心连接螺旋，5次精平仪器。

此g操作重复2仪器精f对准测站点为止。

3.3 电池的装卸、信息和充电

vwxy
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存放~注意事 ：

K可充电电池可重复充电300-500 次，电池完全放电会缩短其使用寿命。

K为5好地b得电池的最长使用寿命，H保证每8充电一次。

3.4 反射棱镜

当全站仪用F外光进行测量距离等作业时，须在目标'放置反射棱镜。反射棱镜

有单(叁)棱镜组，可通过基座连接器将棱镜组连接在基座上安置到三脚A上，也可直

接安置在对中杆上。棱镜组由用户根据作业需:自行u置。

南方测绘仪器`司所o~的棱镜组如-所示：

3.5 基座的装卸

 !

如有需:，三角基座可从仪器(含采用相同基座的反射棱镜基座连接器)上卸下，0用

螺$刀松开基座锁定钮固定螺$，P后逆时针转动锁定钮
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!"

将仪器的定向凸出标记与基座定向凹槽对齐，把仪器上的三个固定脚对应放入基座的

孔中，使仪器装在三角基座上，顺时针转动锁定钮 180°使仪器与基座锁定，5用螺$刀

将锁定钮固定螺$旋紧。

3.6 望远镜目镜调整和目标照准

瞄准目标的方法(供参考)

①将望远镜对准7'天\，旋转目镜筒，调焦看H#字$(0w自己方向旋转目镜筒5

慢慢旋进调焦H楚#字$)；

②利用粗瞄准器内的三角Z标志的顶尖瞄准目标点，照准对st与瞄准器之间应保1

有一定距离；

?利用望远镜调焦螺旋使目标成像H晰。

当st在目镜端上下或左右移动发现有视差时，说7调焦或目镜屈光度未调好，这将

 !观测的精度，应de调焦并调%目镜筒消除视差。

3.7 字母数字的输入方法

NTS-380R 系列全站仪键盘自带字j数字键，因此用户可以直接输入数字和字j。

*#$数%
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按[.]输入分+′,

按[2]输入+2 ,；按[0]输入+0,

按[F4]设定。

此时水平角度数为 90°10′20″

*#$%S

[例3]输入数据采集模式中的测站点编码+SOUTH1,。

1、 用[F4]键,进入到数据采集界面

2、 进入数据采集界面后，按数字键[1]进入设置测站点。

3、 按[DIST]键，Q换到字母输入方式，每按一次[DIST]，输入方式在数字和字母之间

Q换。

注：&'(mVW)%*+~,&#$数%<VW)数%+~,&#$%*O

-[ANG](./)Q<&01#$的%SO

&2#$的%*m23456%*>7一Q8<>#$其m的9二6%*~<

)标:;<:;<E
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四P角度测量模式

4.1水平角和垂直角测量

水平角右角和垂直角的测量。

fy'于角度测量模式

瞄准目标的方法(供参考)

①将望远镜对准7'天\，旋转目镜筒，调焦看H#字$(0w自己方向旋转目镜筒5

慢慢旋进调焦H楚#字$)；

②利用粗瞄准器内的三角Z标志的顶尖瞄准目标点，照准时st与瞄准器之间应保1

有一定距离；

?利用望远镜调焦螺旋使目标成像H晰。

D当st在目镜端上下或左右移目）算£各õ各能）与各读选
（类开息）各）★星开开各读自
垂星ð�星仪选
（类开息模各）★星开各读选
（类开息）开（类开息）各）★星开开各读自
垂星ð�星仪选
（类开息模各）★星开各读选
（类开息）开（类开息）各）★星开开各读自
垂星ð器
垂星ð各�式能à读测各能角与各读选
（ð�星仪选
（类模类开息置各）★星开开各读自
垂星机各★各各读测各能角与各读选
（类开息式各）★星开各读自
）垂星模各★各读测各能平与各读选
（类开息模各）★星开开各读自
垂星机各★各读测各能模与各读选
（类开息）各）★星开开各读自
垂星机各★各读测各能角与各读选
（类开息式各）★星读测各示式星）模各读离各能编平与各读选
（类开息模各）★星开开各读自
）机星垂模各★各读测各能显与各读选
（类开息）各）★星开折（类开息式各）★星开各读自
）垂星模各★各读测各能平与各读选光度开息式各）★星开开各读自
）垂星模各★各读测各能部与各读选
（
（类开息关各）★星开开各读自
）垂星模各★各读测各能平与各读选
（类开息模各）★星开开各读自
垂星机各★各读测各能角与各读选示（类开息关各）★星开开各读自
垂星机各★各读测各能反与各读选
编（类开息模各）★星开开各读自
垂星机各★各读测各能角与各读选
（类开息模测各能自模与各读选
开星设机能与各读选
（类开息关各）★星示）机式星★置各示）关各读测各能测与各读选各部开息式各）★星开开各读自
）垂星模各★各读测各能部与各读选
（名类开息关各）★星开开各读自
）垂星模各★各读测各能平与各读选测星开开各读自
）垂星模各★各读测各能）与各读测各能部与各读选
（球类开息关各）★星开开各读自
）垂星模各★各读测各能平与各读选度各读自
垂星ð�星仪选
（类开息模各）★星开各读选
（类开息编（类开息模各）★星开开各读自
垂星机各★各读测各能角与各读选自（类开息关各）★星示）机式星★置各示）关各读测各能测与各读选
（类开息模各）★星开各读自
）垂星模各★各读测各能大与各读选
（
（类开息模各）★星开开各读自
垂星机各★各读测各能模与各读选
（类开息）各）★星仪选
（类开息模各）★星开各读选
（类开息温类开息关各）★星开开各读自
）垂星模各★各读测各能平与各读选
（类开息模各）★星开各读自
垂星机各★各各读测各能角与各读选键（类开息式各）★星开开各读自
垂星机各★各读测各能平与各读选
（类开息模各）★星开开各读自
垂星机各★各读测各能显与各读选
（类开息）各）★星开开读自
垂星机各★各读测各能安电与各读选
（编（类开息）各）★星仪选
（类开息模各）★星开各读选
（类开息（类开息）各）★星开开各读选
（类开息）开（类开息）各）★星开开各读自
垂星ð�星仪选
（类开息模各）★星开各读选
（类开）各）★星开开各读自机（类开息模各）★星开开各垂机各★各读测关类开息模各开）机水与各读选
（类开息模各）★星开大开（类开息）各）★星开开各读自气
（类开息模各）★星开开垂机各★各模开星式开息）各）★星开气类开息模各）★星开开各垂机各★各）★开星设机能与各读选
（类开息模各）★星开大气（类开息式各）★星开开垂机各★各）机各能）与各读选
（类键（类开息式置星开各



38

4.2水平角(右角/左角)切换

fy'于角度测量模式

操作过程 操作键 显示
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①利用水平z动螺旋转到所:设置的水平角。

按[P1]键进入[P2]页面
显示角度

【基本测量】

角度 距离 坐标

V : 120°01′50″

HR: 90°09′30″

测存 置零 置盘 P1

②进入[P2]页面,右下角有[锁定]功能键

【基本测量】

角度 距离 坐标

V : 120°01′50″

H 5
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①照准目标点，按[F3](置盘)键。
照准

[F3]

【基本测量】

角度 距离 坐标

V : 120°01′50″

HR: 90°09′30″

测存 置零 置盘 P1

②通过键盘输入所需的水平角读数，并按[F4]设定

键。D1)，例如：150]10′20″。
[F4]

【置水平角】

水平角： 150°10′20″

返回 设定

?水平角度\设置，随后即可从所:求的水平角进

行正常的测量。

【基本测量】

角度 距离 坐标

V : 120°01′50″

HR: 150°10′20″

测存 置零 置盘 P1

4.4垂直角与斜率(%)的转换

fy'于角度测量模式

操作过程 操作键 显示

1 [F4]u页键[P1]转到[P2]。 [F4]

【基本测量】
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②按[F3](坡度)键。D1) [F3]

【基本测量】

角度 距离 坐标

V : -57.84%

HR: 120°09′30″

锁定 复测 坡度 u页

D1)每次按[F3](坡度)键，显示模式交替Q换。

当高度接}90](无穷大)时，显示窗将|示+6限,(6出测量范围)。

4.5 角度复测

在水平角(右角)测量模式下可进行角度重复测量。

fy'于水平角(右角)测量模式。

A B

操作过程 操作键 显示

按[P1]键转到[P2]功能菜单。 [F4]

【基本测量】
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②按[F2](复测)键，进入角度复测模式 [F2]

【角度复测】

次数： 0

和值： 0°00′00″

i值： 0°00′00″

HR: 120°09′30″

复位 退出 锁定

?照准目标A，按[F1](复位)键。
照准目标A

[F1]

【角度复测】

f定复位测量？

r 否

E按[F3](f定)键以后进入复测功能界面。 [F3]

【角度复测】

次数： 0

和值： 0°00′00″

i值： 0°00′00″

HR: 0°00′00″

复位 退出 锁定

r使用水平制动和z动螺旋照准目标 B，并按

[F4](锁定)键。

照准目标B

[F4]

【角度复测】

次数： 1

和值： 120°20′00″

i值： 120°20′00″

HR: 120°20′00″

复位 退出 锁定

⑥使用水平制动和z动螺旋5次照准目标 A，并

按[F4](解锁)键。

照准目标A

[F4]

【角度复测】

次数： 1

和值： 120°20′00″

i值： 120°20′00″

HR: 0°00′03″

复位 退出 解锁

⑦使用水平制动和z动螺旋5次照准目标 B，并

按[F4](锁定)键。

照准目标B

[F4]

【角度复测】

次数： 2

和值： 240°40′02″

i值： 120°20′01″

HR: 120°20′05″

复位 退出 锁定



43

⑧重复⑥～⑦步骤，直到完成所需:的测量次

数。例：重复6次。D1) D2)

【角度复测】

次数： 6

和值： 722°00′06″

i值： 120°20′01″

HR: 120°20′00″

复位 退出 解锁

⑨.:退出角度复测，可按[F2](退出)，并按

[F3](f定)，屏"返回正常测角模式。

[F2]

[F3]

【角度复测】

f定退出角度复测？

r 否

【基本测量】

角度 距离 坐标

V : 120°01′50″

HR: 120°09′30″

锁定 复测 坡度 P2

D1)水平角可累计到(3600°00′00″- 最小读数) 在水平角(右角)的情;下

例：在最小读数为5/的情;下，水平角可累计到d3599°59′55″

D2).角度观测结V与{次观测值相差6过d30″，则会显示出=信息。

4.6 水平角 90°间隔蜂鸣

如V水平角落在0](90]、180]或270])d4]30′范围以内时，蜂鸣W!F.接}d15″

则蜂鸣W将会停止。此g设置关机后不保1。fy'于角度测量模式。

操作过程 操作键 显示

①[F4](P1)键两次，进入[P3]功能页面。
[F4]

两次

【基本测量】
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②按[F1](H 蜂鸣)键，显示上次设置状态。 [F1]

【HA蜂鸣】

蜂鸣开关： 关1< >

返回 设定

?按[◀或▶]键，可以选择蜂鸣器的开/关状

态。设置完U后按设定就可以返回基本测量

界面。

[◀或▶]

【HA蜂鸣】

蜂鸣开关： 开启< >

返回 设定

E设置完U后按[设定]就可以返回基本测量

界面。
[F4]

【基本测量】

角度 距离 坐标

V: 10.30%

HR: 120°09′30″

H蜂鸣 右左 竖角 P3

4.7 天顶距和高度角的转换

垂直角显示如下-所示：
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操作过程 操作键 显示

①按[P1]键两次转到[P3]功能界面。
[F4]

两次

【基本测量】

角度 距离 坐标

V: 19°51′27″

HR: 120°09′30″

测存 置零 置盘 P1

②按[F3](竖角)键。D1) [F3]

【基本测量】

角度 距离 坐标

V: 70°08′33″

HR: 120°09′30″

测存 右左 竖角 P3

D1)每次按[F3](竖角)键，显示模式交替Q换。
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五P距离测量模式

NTS-380R 系列全站仪在测量过程中，应该避免在F外测距模式及激光测距T件下，

对准强反射目标(如交通灯)进行距离测量。因为其所测量的距离:么=误，:么不准f。

&-/测量Q~<仪器>对>)路%的目标进行距离测量O

当测距进行时，如有行k、汽车、动物、摆动的树枝等通过测距光路，会有部分光束

反射回仪器，从3导致距离结V的不准f。

在无反射器测量模式及u合反射G测量模式下，测量时:避免光束\遮挡%扰。

?@A测距

8f保激光束不\靠}光路的任何高反射率的物体反射。

8当启动距离测量时，EDM 会对光路上的物体进行测距。如V此时在光路上有临时障碍

物(如通过的汽车，或下大]、雪或r弥漫着雾)，EDM 所测量的距离r到最}障碍物的距

离。

8当进行Q长距离测量时，激光束偏离视准线会 !测量精度。这r因为发散的激光束

的反射点可能不与#字$照准的点重合。因此建议用户精f调整以f保激光束与视准线一

致。(H参见+12.11 无棱镜测距,部分)

8不:用两 仪器对准同一个目标同时测量。

对@ABC测距D采[标准模式(@A模式)O
EF()9GHIJ测距

激光也可用于对反射G测距。同样，为保证测量精度，:求激光束垂直于反射G，7

需经过精f调整。(H参见+12.11 无棱镜测距,部分)

K保不7HI@A的正K附LZ数O

在进行距离测量c通常需:fy大气改正的设置和棱镜常数的设置，5进行距离测量。

关于大气改正和棱镜常数的设置。H参阅+二、h始设置,。

5.1距离测量

操作过程 操作 显示
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操作过程 操作键 显示

1 [P1]键转到[P2]功能界面。 [F4]

【基本测量】
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②按[F2](放样)键 [F2]

【距离放样】

3次精测: 0

V ： 99°55′36″

HR： 141°29′34″

斜距: ----.---m

平距: ----.---m

高差: ----.---m

测量 设置 EDM 退出

?按[F2](设置)设置放样测量模式。按下左右

键选择平距放样 高差放样 斜距放样三种测量

模式,按向下键设置对应放样数值D1).完U后

按[F4](设定)键进行保存.例如右-,设置成平

距放样模式.

[F2]

[◀或▶]

[F4]

【放样设置】

放样模式: 平距放样XY

放样值 : 100.000m

设定

E回到距离放样界面

【距离放样】
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⑥移动目标棱镜，直2平距显示等于 0m 为止。

【距离放样】

3次精测: 0

V ： 99°55′36″

HR： 141°29′34″

斜距: 2.164m

dHd: 0m

高差: 1.250m

测量 设置 EDM 退出

D1)输入方法H参阅+3.7 字母数字的输入方法,。

5.5 偏心测量

%有四种偏心测量模式：

1q角度偏心测量

2q距离偏心测量

3q平面偏心测量

4q圆柱偏心测量

5.5.1 角度偏心测量

当棱镜直接A设有&X时，此模式r#分有用的，如在树木的中心。只:安置棱镜于

和仪器平距相同的点P 上。在设置仪器高度/目标高后进行偏心测量，即可得到\测物中心

位置的坐标。

当测量AO 的' 一地面点A1的坐标时，设置仪器高/目标高

当测量AO 点的坐标：只设置仪器高(设置目标高为0)
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在进行偏心测量之c，应设置仪器高/目标高。

设置测站点的坐标，可参阅+6.2 测站点坐标的设置,。

操作过程 操作键 显示

①测距模式下按[F4]( P1)键，进入[P2] 页

功能界面。
[F4]

【基本测量】

角度 距离 坐标

V ： 99°55′36″

HR： 141°29′34″

斜距: ----.---m

平距: ----.---m

高差: ----.---m

测存 测量 模式 P1

偏心 放样 m/f/i P2

②[F1](偏心)键。可以进入偏心测量界面。 [F1]

【偏心测量】

1q角度偏心

2q距离偏心

3q平面偏心

4q圆柱偏心

?按数字键[1](角度偏心),进入偏心测量。 [1]

【角度偏心】

V ： 99°55′36″

HR： 141°29′34″

斜距: ----.---m

平距: ----.---m

高差: ----.---m

下点 距离 坐标 测量

E准棱镜P，按[F4](测量)键，

.采用重复精测模式，需按[F4](停止)结束

测量。

测量仪器到棱镜之间的距离。D1)

照准棱镜[P]

[F4]

【角度偏心】

V ： 99°55′36″

HR： 141°29′34″

斜距: ----.---m

平距: ----.---m

高差: ----.---m

下点 距离 坐标 测量

【距离测量】

2次精测： 1

V ： 99°55′36″

HR： 141°29′34″

斜距： 2.557 m

平距： 2.175 m

高差： 1.278 m

停止
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r利用水平制动与z动螺旋照准 AO点，

显示仪器到AO点的斜距、平距、高差。
照准A0

【角度偏心】

V ： 99°55′36″

HR： 141°29′34″

斜距： 3.564 m

平距： 2.175 m

高差： 1.278 m

下点 距离 坐标 测量

⑥显示 AO 点或A1 点的坐标，则按[坐标]

D2)
[坐标]

【角度偏心】

V ： 99°55′36″

HR： 141°29′34″

N： 0.257 m

E： 0.165 m

Z： -0.802 m

下点 距离 坐标 测量

D1)按[F1](下点)键，可返回操作步骤4。

D2)按[ESC]键，返回偏心测量界面。

5.5.2 距离偏心测量

如V.(树或者池)的gh，现:测定其中心的距离和坐标，为测定P0 点的距离或坐

标，输入如下-所示的偏心距 oHD 并在距离偏心测量模式下测量 P1 点，在显示屏上就会

显示出点P0 的距离和坐标。
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设置测站点坐标，参见+6.2 测站点坐标的设置,。

操作过程 操作键 显示

①测距模式下按[F4]( P1)键，进入[P2] 页

功能界面。
[F4]

【基本测量】

角度 距离 坐标

V ： 99°55′36″

HR： 141°29′34″

斜距: ----.---m

平距: ----.---m

高差: ----.---m

测存 测量 模式 P1

偏心 放样 m/f/i P2

②数字键[1]键。可以进入偏心测量界面。 [F1]

【偏心测量】

1q角度偏心

2q距离偏心

3q平面偏心

4q圆柱偏心

?按数字键[2](距离偏心)键,进入距离偏

心测量。
[
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设置测站点坐标可参阅+6.2 测站点坐标的设置,。

操作过程 操作键 显示

①测距模式下按[F4](P1)键，进入（P2）功

能界面。
[
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r按同样方法进行第二点和第三点测量。

照准P2

[F1]

照准P3

[F1]

【平面偏心】

序号 1

V ： 99°55′36″

HR： 141°29′34″

斜距: 0.556m

平距: 0.588m

高差: -0.534m

测量 复位 f定

【平面偏心】

序号 2

V ： 108°23′34″

HR： 141°29′34″

斜距: 0.378m

平距: 0.358m

高差: -0.119m

测量 复位 f定

⑥仪器计算并显示视准轴与平面之间交点

的坐标和距离值。

【平面偏心】

序号 3

V ： 108°23′34″

HR： 141°29′34″

斜距: 0.378m

平距: 0.358m

高差: -0.119m

测量 复位 f定

⑦得到P3点后按[f定]键，照准平面边*

(P0)。
照准P0

【平面偏心】

V ： 93°49′37″

HR： 90°09′34″

斜距: 0.457m

平距: 0.456m

高差: -0.030m

返回 距离 坐标 退出

⑧按[坐标]键，显示PO点的坐标。

D1)
[坐标]

【平面偏心】

V ： 93°49′37″

HR： 90°09′34″

N: -0.001m

E: 0.456m

Z: -0.031m

返回 距离 坐标 退出

D1)按[ESC]键，返回偏心测量界面。在测量过程中，按(复位)键，操作回到E从新开始测量。
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5.5.4 圆柱偏心测
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?按数字键[4 ] (圆 柱偏心)。[4 ]

【圆柱偏心】
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⑦.:显示P0点的坐标，可按[坐标]键。

D1)
[坐标]

【圆柱偏心】
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六P坐标测量模式

6.1 坐标测量的步骤

通过输入仪器高和目标高后测量坐标时，可直接测定未(点的坐标。

+:设置测站点坐标值，参见+6.2 测站点坐标的设置,。

+:设置仪器高和目标高，参见+6.3 仪器高设置,和+6.4目标高的设置,。

+:设置后视，并通过测量来f定后视方位角, 方可测量坐标。

未(点的坐标由下面`式计算并显示出来：

测站点坐标：(N0，E0，Z0) 相对于仪器中心点的目标中心坐标：(n，e，z)

仪器高：仪高 未(点坐标：(N1，E1，Z1)

目标高：标高 高差：Z(VD)

N1=N0+n

E1=E0+e

Z1=Z0+仪高+Z-标高

仪器中心坐标((N0，E0，Z0+仪器高)

进行坐标测量，注意：5先设置测M坐标<仪器_<目标_及]NO=角O
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操作过程 操作 显示

1 照准目标A，按[F2](测量)键进行坐

标测量键。或[F1](测存)进行坐标测

量并存储，并7一个点的测量工作结

束后，程序会将点名自动+1，还可以

对测存点进行编码，重复刚才的步骤

即可重新开始测量。

照准棱镜

[F2]或[F1]

【基本测量】

角度 距离 坐标

V ： 99°55′36″

HR： 141°29′34″

N: ----.---m

E: ----.---m

Z: ----.---m

测存 测量 模式 P1

【距离测存】

点 名: 1

编 码: SOUTH

目标高: 0.000m

N : ----.---m

E : ----.---m

Z : ----.---m

浏览 编码 测量

②右-显示所测坐标

【基本测量】

角度 距离 坐标

V ： 99°55′36″

HR： 141°29′34″

N ： 36.001 m

E ： 49.180 m

Z ： 23.834 m

测存 测量 模式 P1

6.2 测站点坐标的设置

设置仪器(测站点)相对于坐标原点的坐标，仪器可自动转换和显示未(点(目标点)

在该坐标系中的坐标
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操作过程 操作键 显示

①坐标测量模式下，按[F4](P1)键，（P2）

功能界面。
[F4]

【基本测量】

角度 距离 坐标

V ： 99°55′36″

HR： 141°29′34″

N: ----.---m

E: ----.---m

Z: ----.---m

测存 测量 模式 P1

设置 后视 测站 P2

②按[F3](测站)键。 [F3]

【设置测站】

N0： 0.000 m

E0： 0.000 m 0 m 0 m

0 m 0mOc  272
8.04 0 Ð/Tc20.mf
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E输入完U按[F4]（设定）键，屏"返回到

坐标测量模式。

【基本测量】

角度 距离 坐标

V ： 99°55′36″

HR： 141°29′34″

N: ----.---m

E: ----.---m

Z: ----.---m

设置 后视 测站 P2

D1)输入方法H参见+3.7 字母数字的输入方法,。

输入范围：-99999999.9999 ,N、E、Z , +99999999.9999 m

-99999999.9999 , N、E、Z , +99999999.9999 ft

-99999999.11.7 , N、E、Z , +99999999.11.7 ft+inch

6.3 仪器高的设置

注：电源关1后，可保存仪器高。

操作过程 操作键 显示

①坐标测量模式下，按[F4](P1)键，(P2)功

能界面。
[F4]

【基本测量】
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D1)输入方法H参阅+3.7 字母数字的输入方法,。

输入范围： -9999.9999,仪器高,+9999.9999 m

-9999.9999,仪器高,+9999.9999 ft

-9999.11.7,仪器高,+9999.11.7 ft+inch

6.4 目标高的设置

此g功能用于b取Z 坐标值，电源关1后，可保存目标高。

操作过程 操作键 显示

1 坐标测量模式下，按[F4]键，进入（P2）

功能。
[F4]

【基本测量】

角度 距离 坐标

V ： 99°55′36″

HR： 141°29′34″

N: ----.---m

E: ----.---m

Z: ----.---m

设置 后视 测站 P2

②按[F1](设置)键，显示当c的仪器高和目

标高,按向下键将光标移到目标高。
[F1]

【设置高度】

仪器高： 1.453 m

目标高： 2.000 m

返回 设定

?输入目标高，并按[F4](设定)键即可对目

标高进行设置。D1)

输入目标高

[F4]

【设置高度】

仪器高： 1.453 m

目标高： 2.000 m

返回 设定

D1) 输入方法H参阅+3.7 字母数字的输入方法,。

输入范围： -9999.9999,目标高,+9999.9999 m

-9999.9999,目标高,+9999.9999 ft

-9999.11.7,目标高,+9999.11.7 ft+inch
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七P数据采集

数据采集菜单的操作： 按下[MENU]键，仪器进入k菜单1/2 模式

按下数字键[1](数据采集)

[ESC] [MENU]

设置文件

NTS-380R 系列可将测量数据存储在内存中

内存划分为测量数据文件和坐标数据文件。

正常测量模式

【菜单】

1l数据采集

2l放样

3l存储管理

4l程序

5l系统设置

6l校正

P1

【打开文件】
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7.1 操作步骤

1、 选择数据采集文件，使其所采集数据存储在该文件中。

2、 选择存储坐标文件，将原始数据转换成的坐标数据存储在该文件中。

3、 选择调用坐标数据文件，可进行测站坐标数据及后视坐标数据的调用。(当无需调用.

(点坐标数据时,可-.此步骤)

4、 置测站点，包/仪器高和测站点号及坐标。

5、 置后视点，通过测量后视点进行定向，f定方位角。

6、 置待测点的目标高，开始采集，存储数据。

7.2准备工作

7.2.1 数据采集文件的选择

{0p须选定一个数据采集文件，在启动数据采集模式之间即可出现文件选择显示

屏，由此可选定一个文件。

文件选择也可在该模式下的数据采集菜单中进行。

操作过程 操作键 显示

①按下[MENU]键，仪器进入k菜单第一页，按数

字键[1](数据采集)。

[MENU]

[1]

【菜单】
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E按[K或L]键使文件Z向上下t动，选定一个

文件。D3) [K或L]

【选择文件】

负倍说辐旁辐末把
辐别辐末相辐着别别辐见续负倍说辐旁辐末把
辐别辐末相辐着别别辐见续区末相辐ÿÿÿ 负倍说辐旁辐末把
辐别辐末相辐着别别辐见续区末相辐ÿÿÿ
KTD .16KTD 48 KTD 16KTD 48 
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?按+ 7.2.1 数据采集文件的选择,@A的方法选

择一个坐标文件。

【打开文件】
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①由数据采集菜单，按数字键[1](设置测站点),

即显示原有数据。
[1]

【数据采集】

1q设置测站点

2q设置后视点

3q测量点

4q选择文件

5q浏览数据

②按[F3](坐标)键。 [F3]

【设置测站点】

测站点： StnName

编 码： StnCode

仪器高： 0.000m

N0： 100.000m

E0： 100.000m

Z0： 100.000m

浏览 编码 坐标 记录

?.点不存在也可以通过[F4](2加)键2加新

点，输入坐标后，按[F4](2加)键，即可建立新

点。

[F1]

[F4]

输入点名、编码

和坐标

[ENT]

【坐标列Z】

1

2

3

4

查阅 查找 删除 2加

【2加坐标】

点名： 5

编码： Code

N ： 36.001 m

E ： 49.180 m

Z ： 23.834 m

返回 编码 2加

【坐标列Z】

1

2

3

4

5

查阅 查找 删除 2加



71

E通过上下键选择或利用[F2](查找)键选择.有

坐标点名，按[ENT](f定)键，即可选择测站点D

1)；并在此界面设置仪器高。

[F4]

【设置测站点】
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②②按[F3](坐标)键 [F3]

【设置后视点】

后视点： BsName

编 码： Code

目标高： 2.000m

NBS： 0.000m

EBS： 0.000m

ZBS： 0.000m

NE/AZ 编码 坐标 测量

?.点不存在也可以通过[F4](2加)键2加新

点，输入坐标后，按[F4](2加)键，即可建立新

点。

[F1]

[F4]

输入点名、编码

和坐标

[ENT]

【坐标列Z】
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7.4 进行待测点的测量

操作过程 操作键 显示

①由数据采集菜单，按数字键[3]，进入待测点测

量。
[3]

【数据采集】

1q设置测站点

2q设置后视点

3q测量点

4q选择文件

5q浏览数据

②在【测量点】界面可以输入测量点点名、编码

和仪器高。在[模式]一O中可以选择测量模式，

分别可以测量目标点的方向角、距离和坐标。例

如右-，选择测量距离模式。

【测量点】
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⑥测量完U，数据\存储。

按[ESC]键即可结束数据采集模式。

【测量点】

测坡寸 坡坡寸

D寸 坡寸坡寸寸坡坡坡寸坡坡寸坡坡寸坡寸寸寸坡坡坡寸寸坡坡坡
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7.4.2 输入编码

在9行数据采集模式6间，您可直接输入编码。

操作过程 操作键 显示

①在测量点模式下按[L]键移动到编码O，输入

编码。
输入编码

【测量点】

测量点： 8

编 码： Code

仪器高： 0.000m

模式： 测距离<>

浏览 编码 偏心 测量

【测量点】
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将棱镜安置在离仪器到目标点A0 相同水平距离的另一个合适的目标点上进行测量。

8如V测量地面点A1 的坐标：应输入仪器高/目标高。

8如需测量点A0 的坐标：只需输入仪器高(设置目标高为0)。

操作过程 操作键 显示

①在数据采集测量点模式下，按[3](测量点，在

8出的
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r转动水平制、z动螺旋照准目标点 A0，显示A0

点的坐标。
照准A0

【角度偏心】
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操作过程 操作键 显示

①在数据采集测量点模式下，按[3](测量点，在

8出的功能菜单中按[F3](偏心)键。

[3]

[F3]

【测量点】

点 名： 5

编 码： SOUTH

目标高： 1.000 m

模式： 测距离<>

浏览 编码 偏心 测量

②按数字键[2](距离偏心)。 [2]

【偏心测量】

1q角度偏心

2q距离偏心

3q平面偏心

4q圆柱偏心

?用数字键输入向左、向右和c后偏心距，按

[F4](fy)。

输入偏心距

[F4]

【距离偏心】

左右偏距： 1.000m

c后偏距： 2.000m

f定
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3 照准目标点,按[F4](测量)键。
照准A0

[F4]

【距离偏心】
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该功能用于测定无法直接测量的点位，如测定一个平面边*的距离或坐标。

此时{0应在该模式下测定平面上的任)三个点(P1，P2，P3)以f定\测平面，照准

测点P0，P后仪器就会计算并显示视准轴与该平面交点距离和坐标。
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E开始测量，.用重复测量，则需按[F4] (停止)

键。
[F4]

【平面偏心】

序号 1

V ： 99°55′36″

HR： 141°29′34″

斜距: ----.---m

平距: ----.---m

高差: ----.---m

停止

r测量结束显示屏|示进行第二点测量按同样方

法进行第二点和第三点测量。

照准P2

[F1]

照准P3

[F1]

【平面偏心】

序号 2

V ： 99°55′36″

HR： 141°29′34″

斜距: 0.556m

平距: 0.588m

高差: -0.534m

测量 复位 f定

【平面偏心】

序号 3

V ： 108°23′34″

HR： 141°29′34″

斜距: 0.378m

平距: 0.358m

高差: -0.119m

测量 复位 f定

⑥量结束后，平面就定义好了，测量数据\记录，

按[F4](f定)键，屏"显示如右-，|示测量平

面上的点。照准平面边*(P0)，按[F4](测量)。

D3)

照准P0

[F4]

【平面偏心】

V ： 93°49′37″

HR： 90°09′34″

斜距: 0.457m

平距: 0.456m

高差: -0.030m

返回 距离 坐标 退出

⑦测量结束，显示结V。

【平面偏心】

V ： 93°49′37″

HR： 90°09′34″

斜距: 0.457m

平距: 0.456m

高差: -0.030m

记录 距离 坐标 退出
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r测量结束后，显示屏|示进行右边点(P3)的角

度观测。

照准圆柱面右边点(P3)，按[F4](f定)键。

照准P3

[F4]

【圆柱偏心】
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采集的点名、编码以及目标高进行编辑

②数据采集fy
1q开

2q关

数据采集后记录开关的设置。开：|示记

录与否。

8如V在采集数据时，需:改变这几g设置，应0进行参数设置。

八P放样

放样模式有两个功能，即测定放样点和利用内存中的.(坐标数据设置新点。用于放

样的坐标数据可以r内存中的点，也可以r从键盘输入的坐标。坐标数据可通过传输电>

从计算机装入仪器内存。

NTS-380R 系列全站仪的内存划分为测量数据和供放样用的坐标数据。坐标数据\存入

坐标数据文件，有关内存e%，可参见+#一、存储管理模式,。

8.1放样步骤

在放样的过程中，有以下几步：

1q 选择放样文件，可进行测站坐标数据、后视坐标数据和放样点数据的调用。

2q 设置测站点。

3q 设置后视点，f定方位角。

4q 输入所需的放样坐标，开始放样。

8.2准备工作

8.2.1 坐标格网因子的设置

计算`式

1)高程因子
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高程因子=R/(R+高程)

R：地球平i曲率gh

高程：平i?水面之上的高程

2)比例因子

比例尺因子：测站上的比例尺因子

3)格网因子

格网因子=高程因子@比例尺因子

距离计算

1)坐标格网距离

HDg=HD@坐标格网因子

HDg：坐标格网距离

HD：地面上的距离

2)地面上的距离

HD= HDg/坐标格网因子

PW设置坐标XYZ[

操作过程 操作键 显示

①按[★]A进入【常用设置】，之后按[F3](EDM)

进入【EDM设置】

进入星键模式

【EDM设置】。

【常用设置】

激光对点： 8 XY

# 字 $： 0 XY

(光'度： 2 XY

电池电量： 100%

指向 补偿 EDM 退出

【EDM 设置】

EDM 模式： 精测单次XY

反射体： 棱镜XY

棱镜常数： 0.0 mm

气! 格网 设定 P1
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②按F2格网进入格网因子设置
进入格网因子设

置

【格网因子】

比例因子： 1.000000

平i?拔： 0.000m

格网因子： 1.000000

返回 置零 设定

D1)输入方法H参阅+3.7 字母数字的输入方法,。

输入范围：高程：-9999 2+9999m(-32805 2+32805ft)

比例尺因子：0.990000 21.010000

8.2.2 放样文件的选择

9行放样模式{0:选择一个坐标数据文件，您也可以将新点测量数据存入所选定的坐标

数据文件中。

当放样模式.9行时，可以按同样方法选择文件。

操作过程 操作键 显示

①由【菜单】第一页，按数字键[2](放样)。 [2]

【菜单】

1q数据采集

2q放样

3q存储管理

4q程序

5q系统设置

6q校正

P1

②按[F1](调用)键。D1) [F1]

【打开文件】

文件名： south2

调用 fy

?显示文件列Z。D2)

【选择文件】

SOUTH1.SCD [坐标]

SOUTH2.SCD [坐标]

D性 查找 P1
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②可以直接输入测站坐标D1)，也可以按[F3](坐

标)键调用.有坐标。并输入仪器高。按[F4](设

定) 键结束测站点设置。

[F3]

[F4]

【坐标列Z】

1

2

3

4

查阅 查找 删除 2加

【放样测站】

N0： 50.000m

E0： 50.000m

Z0： 50.000m

仪器高： 1.450m

坐标 设定

D1)输入方法H参见+3.7 字母数字的输入方法,。

8.2
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②可以直接输入后视点坐标D1)，也可以按

[F3](坐标)键调用.有坐标；也可以按[F1]

（NE/AZ）键，Q换到直接输入方向角模式（如

右-所示）。

按[F4](设定)键，进入【照准后视】界面

将棱镜放置在后视点坐标上，用仪器照准棱镜，

按[F4]（f定），即完成后视照准。

输入坐标

[F3][F4][ENT]

或[F1][F4]

[F4]

【放样后视】

BSN： 10.000m

BSE： 10.000m

BSZ： 99.000m

NE/AZ 坐标 设定

【坐标列Z】

1

2

3

4

查阅 查找 删除 2加

【放样后视】
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②按[1]选择坐标文件放样，进入【文件放样】界

面
[1]

【设置放样】
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⑥在【放样值】界面按[F3]（指B）,进入【指B
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【手工放样】

N: 50.000m

E: 50.000m

Z: 99.500m

目标高： 1.500m

设定

【放样值】



95

①在文件放样模式下按[F3](坐标)键。屏"显示

内存文件中的点号Z。选中所需放样点号，按

[ENT]键即可进行坐标放样。

[F3]

[ENT]

【文件放样】

目标高： 1.500m

点名： 0

编 码： south

N: 0.000m

E: 0.000m

Z: 0.000m

坐标 设定

【坐标列Z】

1

2

3

4

查阅 查找 删除 2加

【文件放样】
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②选择存储新点所用的坐标文件D1) 选取文件

【打开文件】

文件名： south1

磁盘 调用 fy

【极坐标法】

点名： 6

编码：

目标高： 1.500m

N: ----.---m

E: ----.---m

Z: ----.---m

测量 编码 坐标 记录

?输入新点点名、编码和目标目标高r⑥⑦
输入点名、编码

和目标目标高

【极坐标法】

点名： J1

编码：

目标高： 1.630m

N: ----.---m

E: ----.---m

Z: ----.---m

测量 编码 坐标 记录

E照准新点，按[F1](测量)键进行测量。测量结

束后，按[F4](记录)进行记录，记录后点名自动

加1

照准

[F1]

[F4]

【极坐标法】

点名： J1

编码：

目标高： 1.630m

N: 99.098m

E: 98.787m

Z: 101.257m

测量 编码 坐标 记录

【极坐标法】

点名： J2

编码：

目标高： 1.630m

N: 99.098m

E: 98.787m

Z: 101.257m

测量 编码 坐标 记录
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D1)可直接输入文件名，按[F4](fy)键，文件\fy；也可以按[F]选择磁盘、按[F2]调用文件。具体操

作可参见第#一D 存储管理。

8.4.2 后方交会法

在新站上安置仪器，用最多可达7 个.(点的坐标和这些点的测量数据计算新坐标，

后方交会的观测如下：

D距离测量后方交会：测定 2 个或5多的.(点。

D角度测量后方交会：测定 3 个或5多的.(点。

测站点坐标按最小二s法解算(当E用角度测量作后方交会时，.只有观测3 个.(

点，则无需作最小二s法计算)。



98

操作过程 操作键 显示

①进入放样菜单按数字键[5](后方交会)。 [5]

【放样】

1q设置测站点

2q设置后视点

3q设置放样点

4q极坐标

5q后方交会

【后方交会】

新点

测站点： STN1

编码：

仪器高： 1.450m

调用 编码 F过 f定

②输入测站点名、编码和仪器高，按[F4](f定)。

也可以按[F3](F过)选择不输入测站点名，此时

该测站点在后视测量结束后不会\保存。

输入点名

[F4]或[F3]

【后方交会】

新点

测站点： H1

编码：

仪器高： 1.200m

调用 编码 F过 f定

【后方交会】

第一点

N： 0.000m

E： 0.000m

Z： 0.000m

目标高： 2.000m

坐标 设定
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?输入第一.(点的坐标，或按[F1]（坐标）调

取.(坐标，.(点坐标输入后，按[F4]（设定）

以fy。

输入坐标或

[F1]

[F4]

【后方交会】

第一点

N： 9.169m

E： 7.851m

Z： 12.312m

目标高： 1.200

坐标 设定

【后方交会】
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r显示坐标值标准偏差。单位：(mm)

【后方交会】

SD(n) = 4 mm

SD(e) = -6 mm

SD(z) = 1 mm

下点 计算

⑥按[F4] (计算)，即可计算出测站点坐标。按[F4]

(设定)、[F3] (r)零 购 出
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九P测量程序模式

按[MENU]键，仪器就进入菜单模式，在此模式下，可进行设置与检H工作。

9.1 悬高测量

为了得到不能放置棱镜的目标点高度，只须将棱镜A设于目标点所在铅垂线上的任一

点，P后进行悬高测量。
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1^2目标_(h)#$的_ (̀a：h=1.3m)

操
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r照准目标点 K，显示棱镜中心到目标点的垂直

距离(高差)。D1) [F4]

【悬高测量】
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[例]MLM-1(A-B，A-C)

MLM-2(A-B，B-C)模式的测量过程与MLM-1 模式完成相同。

操作过程 操作键 显示

①在程序菜单中按数字键[2](对边测量)。 [2]

【程序】

1q悬高测量

2q对边测量

3qZ坐标测量

4q面积

5q点到直线测量

6q道路

②选择所使用的坐标文件。 [F4]

【打开文件】

文件名： south

磁盘 调用 fy

?按数字键[1]，选择A-B，A-C的对边测量功能。 [1]

【对边测量】

1q A-B A-C

2q A-B B-C

E照准棱镜A，按[F1](测量)键。D1)
照准A

[F1]

【A-B A-C】

第一步

N : 0.000m

E : 0.000m

Z : 0.000m

目标高 : 1.500m

测量 坐标 设定

r测量结束，显示A点坐标。按[F4]（设定）。 [F4]

【A-B A-C】

第一步

N : 100.164m

E : 100.144m

Z : 99.908m

目标高 : 1.500m

测量 坐标 设定
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⑥照准棱镜B，按[F1](
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操作过程 操作键 显示

①在第E步按F3](坐标)键调用A点坐标。 [F3]

【A-B A-C】

第一步

N : 0.000m

E : 0.000m

Z : 0.000m

目标高 : 1.500m

测量 坐标 设定

【坐标列Z】
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②选择所使用的坐标文件。

【打开文件】

文件名： south

磁盘 调用 fy

?按数字键[1](设置测站点)。 [1]

【Z 坐标】

1.设置测站点

2.基准点测量

E输入或调用测站点坐标，输入仪器高，并按[F4]

（f定）完成测站点设置。D1)

[F1]

输入点号

[F4]

【设置测站】

测站点： StnName

编 码： StnCode

仪器高： 1.450m

N0： 100.000m

E0： 100.000m

Z0： 100.000m

退出 坐标 f定

2)[d知点测量数据计算 Z 坐标

[例]不使用坐标数据文件

操作过程 操作键 显 示

①在程序菜单中按数字键[3](Z 坐标测量)。 [3]

【程序】

1q悬高测量

2q对边测量

3qZ坐标测量

4q面积

5q点到直线测量

6q道路

②按[ENT]或[ESC]键，选择r否使用坐标文件。

[例：按[ESC]键,不使用文件数据]
[ESC]

【打开文件】

文件名： SOUTH

磁盘 调用 fy
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?按数字键[2](基准点测量)。 [2]

Z坐标测量

1q 设置测站点

2q 基准点测量

E输入待测点坐标，并按[F4] (fy)键。
输入坐标

[F4]

Z坐标测量

第 1 点

N： 0.000 m

E： 0.000 m

Z： 0.000 m

回退 fy

r输入目
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⑨显示后视定向点测量屏"，按[F4](r)键，水

平角\设置。
[F4]

H照准后视

HR： 45°00′00″

[否] [r] ]

Im8~K6.48 TD r0.96 TcGk85 5F48.52 08j
/D ( Tf
0 5[8 30.24 TD (H) 48 30.24 Tf
0 5]4 9 Tf
8.16234 9.48 T44) Tj
/FIm8
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?进入面积测量功能。按[F3](坐标)调取点1的

坐标，按[F4](计算)。

[F3]

[F4]

【面积测量】

点数： 0

面积： 0.000m^2

周长： 0.000m

N： 0.000m

E： 0.000m

Z： 0.000m

测量 单位 坐标 计算

【面积测量】

点数： 1

面积： 0.000m^2

周长： 0.000m

N： 100.000m

E： 100.000m

Z： 100.000m

测量 单位 坐标 计算

E重复步骤?，当调取2个点或或以上时，这些

点连接所成的多边Z的周长就将\计算；当调取

3 个点或或以上时，这些点连接所成的多边Z的

面积就将\计算。

【面积测量】

点数： 3

面积： 516.000m^2

周长： 123.637m

N： 145.000m

E： 134.000m

Z： 102.000m

测量 单位 坐标 计算

D1)可按[F2](调用)键从内存中调用作业文件。

D2)按[F2](单位)键，可选择面积单位。

9.4.2 用测量数据计算面积

操作过程 操作键 显示
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①进入面积测量功能后，照准第一个目标点 1，

按[F1](测量)D1)。

照准点1

[F1]

【面积测量】
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操作过程 操作键 显示

①按[MENU]键，显示k菜单1/2,5按数字键[4],

进入程序。

[MENU]

[4]

【菜单】

1l数据采集

2l放样

3l存储管理

4l程序

5l系统设置

6l校正

P1

②按数字键[5](点到直线测量)。 [5]

【程序】

1q悬高测量

2q对边测量

3qZ坐标测量

4q面积

5q点到直线测量

6q道路

?选取测量所需:的文件 [F4]

【打开文件】

文件名： south1

磁盘 调用 fy
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E按输入仪器高和目标高。照准棱镜 P1(原点)，

按[F1]( 测量)键，进行测量。

输入仪器高和目

标高

照准P1

[F1

【点到直线】

第一点

HR： 0°00′00″

斜距： 0.000m

平距 ： 0.000m

仪器高： 1.450m

目标高： 1.500m

测量 坐标 f定

r测量完U，系统测量出测站点到 P1 点的方位

角、斜距和平距。按[F4](f定)键。
[F4]

【点到直线】

第一点

HR： 246°45′12″

斜距： 4.562m

平距 ： 4.013

仪器高： 1.450m

目标高： 1.500m

测量 坐标 f定

⑥同样方法测得测站点到P2 的方位角、斜距和平

距。按[F4](f定)键。

输入仪器高和目
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⑧.按[F4](测站)，显示测站坐标。

.按[F1](坐标)键，则照准棱镜，按[F1](测量)

测量其m目标点。D1)

[F4]或[F1]

【点到直线】

测站点

NO： 4.315m

EO: 5.110m

ZO: -11.035m

返回

【点到直线】
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②按数字键[6](道路)。 [6]

【程序】

1q悬高测量

2q对边测量

3qZ坐标测量

4q面积

5q点到直线测量

6q道路

?在+道路设计,菜单中选择+数字键[1]：水平

定线,，显示磁盘列Z,选择需作业的文件所在的

磁盘,5按[F4](fy)或[ENT](回车)键。

[1]

[F4]

【道路设计】

1q水平定线

2q垂直定线

3q道路放样

E选择一个水平定线文件，按[ENT](回车)键。 [ENT]

【选择文件】

SOUTH.SHL 水平

D性 查找 P2

r显示水平定线列Z（右-此时该列Z为\）按

[F4](2加)键。
[F4]

【水平列Z】

查阅 查找 2加

⑥输入F始点的桩号、N坐标和E坐标。按[F4](设

定)。

输入桩号、

N、E坐标

【2加F点】

F点： 1

桩号： 1000.000m

N： 1.500m

E： 2.000m

设定

⑦此时屏"如右-显示D1)。按[F4] (2加)键。 [F4]

【水平列Z】

F始点

查阅 查找 2加
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P进入k线输入过程屏"：如右-。

[F4]

【水平定线】

序号： 1

桩号： 1000.000m

方位： 0°00′00″

直线 圆Q O曲 交点

D1)按[F2]键，可通过查找桩号的方式，查找数据。

k线输入过程屏"显示当c的桩号和该桩号'Q线的方位角和0建新线型的功能键。

系统|供了定义直线、圆曲线、O和曲线、点四种功能：选择其中一个功能键，输入该桩

号的6e信息即可o成定线的元素，按[fy]键，系统软件就会计算新的桩号和方位角，

并返回到k定线屏"，此时可进行定义其R的线型。按[ESC]键便退出k定线屏"；如:对

0c输入的元素进行修改，p须进入编辑定线选择g，新的定线元素只能加到原定线文件

的R部。

H线

当定义好F始点或其R线型后便可定义直线。直线包/方位角和距离，并7距离值不

能为负数。

操作过程 操作键 显示

①在输入【水平定线】屏"中按[F1](直线)键，

便进入定义直线屏"。
[F1]

【水平定线】

序号： 1

桩号： 1000.000m

方位： 0°00′00″

直线 圆Q O曲 交点

②输入直线的方位角和长度后，按[F4](fy)键。

输入直线方位角

和线长

[F4]

【
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在k线输入过程屏"中按[F2](圆Q)键，便可以定义圆曲线。圆曲线包/gh和Q长。

gh值的S定为：T着曲线c进的方向。当向右转U时gh为正值，当向左转U时gh为

负值。Q长不能为负数。

操作过程 操作键 显示

①在输入过程屏"中按[F2](圆Q)键，便进入定

义圆曲线屏"。 [F2]

【水平定线】

序号： 2

桩号： 1048.420m

： °新|f }_

直码线 圆积 O_
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在k线输入过程屏"中按[F3](O曲)键，便可以定义O和曲线。O和曲线包/最小g

h和Q长。其gh正负的S定和圆gh的正负的S定一样。同样，Q长也不能为负数。

操作过程 操作键 显示

①在输入过程屏"中按[F3](O曲)键，便进入定

义O和曲线屏"。
[F3]

【水平定线】

序号： 3

桩号： 1071.561m

方位： 91°17′38″

直线 圆Q O曲

②输入O和曲线的最小gh和Q长，并按[F4](f

y)。

输入最小

gh、Q长

[F4]

【水平定线】

O曲： 4

gh： 0.000m

长度： 0.000m

fy

?返回到k线输入过程屏"。

【水平定线】
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的O和曲线。

操作过程 操作键 显示

①在输入过程屏"中按[F4](交点)键，便进入定

义点屏"。
[F4]

水平定线

桩号： 100.000

方位： 0°00′00″

04

直线 圆Q O曲 交点

②输入N、E坐标、gh和A1、A2
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9.6.1.2 编辑水平定线

通过该菜单可以对水平定线数据进行修改。

操作过程 操作键 显示

①选择需:编辑的水平定线文件，5按[F1](查
阅)键，屏"显示选定的水平定线数据。

K或L

[F1]

【水平列Z】

F始点

直线

圆Q

O和曲线

查阅 查找 2加

②按K或L键找到需:编辑的水平定线数据，屏

"显示选择的内存中的水平定线数据。

【水平列Z】

圆Q： 3

gh： 25.000m

Q长： 10.000m

退出 f定
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桩号 1000 1300 1800 2300

高程 50 70 60 90

线长 0 300 300 0

在垂直定线屏"中相交点可以按任何顺序输入。当输入完一点的数据后，按[fy]键
便存储该点的数据，并进入下一点的输入屏"；按[ESC]键不存储该数据3退出垂直定线屏

"。

操作过程 操作键 显示

①在+道路,菜单中按 [2]：+垂直定线,， 显示

磁盘列Z,选择需作业的文件所在的磁盘,[ENT]

键进入，显示文件列Z,选择一个垂直定线文件，

5按[ENT]键。D1)

[2]

[F4]

[ENT]

【道路设计】

1q水平定线

2q垂直定线

3q道路放样

【选择文件】

SOUTH .SVL 垂直

D性 查找 P1

②按[F4](2加)键，便进入垂直定线输入过程屏

"：如右-，输入桩号、高程和线长，并按[F4](f

y)键。

[F4]

输入桩号、

高程和线长

[F4]

【垂直列Z】

查阅 查找 2加

【垂直定线】

序号： 1

桩号： 0.000m

高程： 0.000m

线长： 0.000m

f定

?存储该垂直定线数据，输入下一垂直定线数据。

【垂直定线】
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通过该菜单可以对定线数据进行修改，其操作和编辑水平定线数据一样。

操作过程 操作 显示

①按K或L键键找到需编辑的定线数据,也可以

用[F2](查找)键,查找需编辑的数据。在查找对W

X中,输入需编辑的定线数据的桩号,并按[F1]键

（查阅）。

K或L

[F2]

[F1]措立～
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-9-1

9.6.2.1 选择文件

{0可以选择一个文件，供调用和存储放样数据用。

操作过程 操作 显示

①在+道路设计,菜单中选择+[3]：道路放样,，

P后在+道路放样,菜单中选择+[1]：选择文件,。

[3]

[1]

【道路设计】

1q水平定线

2q垂直定线

3q道路放样

【道路放样】

1q 选择文件

2q 设置测站点

3q 设置后视点

4q 设置放样点

②显示选择文件类型，例：按[3]键(选择放样坐

标文件)。D1) [3]

选择文件

1q选择水平定线文件

2q选择垂直定线文件

3q选择放样坐标文件
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?显示选择放样坐标文件屏"，可直接输入:调

用数据的文件名，也可从内存中调用文件。

选择放样坐标文件

文件名：SOUTH

回退 调用 数字 fy

E按[F2](调用)键，显示磁盘列Z,选择需作业的

文件所在的磁盘,按[F4]或[ENT]键进入,显示坐

标数据文件目录。D2)，D3)

[F2]

[F4]

SOUTH.SCD [坐标]

S0001 [DIR]

DATA.SCD [坐标]

D性 查找 退出 u页

r按[K]或[L]键可使文件Z向上或向下t动，

选择一个工作文件。

[K]或[L]

SOUTH.SCD [坐标]

S0001 [DIR]

DATA.SCD [坐标]

D性 查找 退出 u页

⑥按[F4](fy)键，文件即\选择。按[ESC]键，

返回道路放样菜单。
[F4]

道路放样

1q 选择文件

2q 设置测站点

3q 设置后视点

4q 设置放样点

D1)按[1]或[2]键使用同样的方法选择:使用的水平定线文件和垂直定线文件

D2)可直接输入文件名。

D3)按[F4](u页)键，显示第二页功能,可新建和编辑文件。

9.6.2.2 设置测站点

测站的设置可以通过键盘或从仪器内存读取的方式输入。键盘输入r按+桩号、偏

差,的Z式输入的，3从内存中读取的rN、E、Z 坐标Z式。

操作过程 操作键 显示

①在+道路设计,菜单中选择+ [3]：道路放样,，

P后在+道路放样,菜单中选择+[2]：设置测站

点,。

[3]

[2]
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②进入设置测站点屏"。

【设置测站】

桩：

测新
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①在+道路,菜单中选择+[3]：道路放样,，P

后在+道路放样,菜单中选择+[2]：设置测站点,。

[3]

[2]

【道路设计】

1q水平定线

2q垂直定线

3q道路放样

【道路放样】

1q 选择文件

2q 设置测站点

3q 设置后视点

4q 设置放样点

②进入设置测站屏"。按[F1](坐标)

[F1]

【设置测站】

桩号： 0.000 m

偏差： 0.000m

仪器高： 0.000m

坐标 f定
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①在+道路,菜单中选择+[3]：道路放样,，P

后在+道路放样,菜单中选择+[3]：设置后视点,。

[3]

[3]

【道路设计】

1q水平定线

2q垂直定线

3q道路放样

【道路放样】

1q 选择文件

2q 设置测站点

3q 设置后视点

4q 设置放样点

②进入设置后视点屏"，按[F1](NE/AZ)。
[F3]

【设置后视】

桩号： 0.000 m

偏差： 0.000m

目标高： 1.500m

NE/AZ f定

?按[F2](角度)

【设置后视】
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2)利[坐标定]N

这种设置后视的方法同测站的设置方法一样。可以通过键盘或从仪器内存读取的方式

输入。键盘输入r按+桩号、偏差,的Z式输入的，3从内存中读取的r N、E、Z 坐标Z

式。

操作过程 操作 显示

①在+道路,菜单中选择+[3]：道路放样,，P

后在+道路放样,菜单中选择+[3]：设置后视点,。

[3]

[3]

【道路设计】
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②进入设置后视点屏"。有两种输入方式，A：

输入后视点的桩号、偏差和目标高。按[F4](f

定)，仪器根据输入的桩号和偏差，计算出该点的

坐标。按[F3](f定)。B：按[F1](NE/AZ)，进入

后视点坐标输入界面可以直接输入后视点坐标，

也可以按[F3](坐标)调用.(坐标点。按[F4](f

定)。

【设置后视】

桩号： 0.000 m

偏差： 0.000m

目标高： 1.500m

NE/AZ f定

【设置后视】

后视点： 1000.000

编码 ： 0.000

NBS： 1.500 m

EBS： 2.000 m

ZBS： 0.000 m

浏览 编码 f定 记录

【设置后视】

桩号： 0.000 m

偏差： 0.000m

目标高： 1.500m

NE/AZ f定

【设置后视】

NBS： 0.0
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9.6.2.4 放样

当设置好测站点和后视点以后，就可以进行放样了。

操作过程 操作键 显示

①在+道路放样,菜单中选择+[4]：设置放样点,。 [4]

【道路放样】

1q 选择文件

2q 设置测站点

3q 设置后视点

4q 设置放样点

②进入道路放样数据屏"，输入F始桩号、桩号

增量，边桩点与中线的平距> E > EP q 直 各 读 选 
 （ 类 开 息 开 各 垂 的 读 自 
 设 星 垂 模 各 ★ 各 读 测 各 示 ★ 星 置 开 各 读 离 各 能 的 与 各 读 和 读 自 
 置 星 ） 机 各 ★ 各 读 测 各 能 存 与 选 
 （ 类 开 各 垂 各 读 自 各 气 读 测 各 能 开 与 各 读 测 各 
 （ 类 开件 各 读 离 自 
 模 开 星 式 机 各 ★ 仪 各 读 自 
 模 开 星 ¯ 模 示 ★ 星 垂 机 
 示 ★ 星 置 开 各 读 离 各 能 放 安 式 读 选 
 （ 类 开 由 各 读 离 各 能 平 距 与 读 选 
 （ 类 开 类 各 读 离 各 能 平 距 与 开 
 （ 类 开 息 关 开 算 能 读 自 
 置 星 ） 机 各 ★ 各 读 测 各 能 正 与 模 ★ 读 选 
 （ 类 开 息 ） 各 读 自 
 模 开 星 式 机 各 ★ 自 基 各 读 自 
 模 开 星 ¯ 模 示 ★ 星 垂 机 各 读 选 
 （ 类 开 息 开 各 垂 垂 各 读 自 
 置 星 ） 机 各 ★ ） 测 各 能 地 与 各 读 选 选 
 （ 类 开 息 式 各 垂 键 读 自 
 置 星 ） 机 各 ★ 各 读 测 各 能 存 与 各 读 选 
 （ 类 开 息 ） 各 垂 器 读 自 
 设 星 垂 模 各 ★ 各 读 测 各 示 ★ 星 示 置 垂 模 各 开 垂 与 各 读 选 （ 类 开 息 ） 各 垂 息 型 读 自 
 置 星 ） 机 各 ★ 各 读 测 各 能 存 与正直量 点 存平 距

①序垂 模 各 ★ 各 读 测 各 示 ★ 星 置 开 ★ 类 开 息 模 各 垂 各 各 和 读 自 
 置 星 ） 机 各 ★ 各 读 测 各 能 存 与 
 示 ★ 星 置 开 各 读 离 各 能 垂 ★ 星 置 置 各 ） 模 设 气 机 读 自 
 置 星 ） 机 各 ★ 各 读 测 各 示 ★ 星 示 ） 模 ） 星 模 与正桩 机 各 读 离 各 能 平 距 与 各 读 
 示 ★ 星 置 开 各 读 离 各 能 垂 ★ 星 置 置 各 ） 模 设 距 、 读 自 
 示 ） 机 ） 星 机 各 读 测 各 示 ★ 星 与 各 读 选 
 （ 类 开 息 式 各 平 距

与 件 Ⅱ 车 Ⅱ 险
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⑥仪器开始进行放样元素的计算

HR：放样点的水平角计算值

HD：仪器到放样点的水平距离计算值

【放样值】
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k度：该功能键用于斜坡放样

K：Cl<该功能键用于减小桩号(减小的数据为当c桩号减^桩号增量)

m：nl<该功能键用于增大桩号(增大的数据为当c桩号加上桩号增量)

：op<该功能键用于放样右边桩；按该键便显示右边桩的偏差、高程差

：qp<该功能键用于放样左边桩；按该键便显示左边桩的偏差、高程差

在任何时9按[ESC]键返回到桩号和偏差设置屏"，便可以输入新点进行下一点的放

样；在点号屏"按[ESC]键返回到上一屏"。

9.6.2.5 斜坡放样

斜坡放样可作为定线放样选择g的一个实例来_行；p须0在道路菜单中定义垂直定

线和水平定线后才能进行斜坡放样。

Z[可以用左右斜坡来输入，对于Z和[，用正号输入所:求的斜坡，系统软件会根

据该点的实\位置从Z中选择适当的坡度。

Z或[r由连接点的`计高程来f定，.高程在连接点的高程之上，则用[斜坡，否

则用Z斜坡。如下-：

操作过程 操作键 显示
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①在定线放样桩号和偏差屏"中按[F2](坡度)。 [F2]

【道路放样】

桩号： 1000.000m

偏差： 0.000 m

高差： 0.000 m

目标高： 0.000 m

编辑 坡度 放样

②输入左右Z[斜坡，输入好斜坡后，按[F4](f

定)键，存储该数据。
[F4]

【斜坡放样】

左[： 0.000m

左Z： 0.000m

右[： 0.000m

右Z： 0.000m

f定

?用功能键选择[F2] (左)或[F3] (右) 。 [F2]或[F3]

【斜坡放样】

左[： 2.150m

左Z： 0.000m

右[： 2.150m

右Z： 0.000m

左 右

E进入斜坡放样屏"。

【斜坡放样】

左右： ----.---m

c后： ----.---m

平距： ----.---m

HR： 180°13′25″

模式 测量

r照准靠}斜坡将\a取的点，按[F4](测量)键

便开始斜坡放样，系统从c一步骤中输入的数据

选择合适的斜坡,b设以\测点高程为水平面基

准,计算a取的点；Z中便显示从测量点到计算点

的偏差。

照准

[F4]

【斜坡放样】

向左： 3.398 m

向左： 3.321 m

平距： 2.546 m

HR ： 180°13′25″

模式 测量

⑥按照屏"指示移动棱镜，按[F4](测量)。直到

向左向后值接}于0，Z示找到放样点。

移动棱镜

[F4]

【斜坡放样】

向左： 0.000 m

向左： 0.001 m

平距： 1.546 m

HR ： 140°13′25″

模式 测量
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⑦按[ESC]返回斜坡选择屏"。

从第?步开始放样下一个点。

【斜坡放样】

左[： 2.150m

左Z： 0.000m

右[： 2.150m

右Z： 0.000m

左 右

()：1) .地Z面通过连接点，则计算不出交点。

2) 因计算点Z[量为零，c不能显示Z[量。

十P参数设置

参数设置可以对单位，测量模式等进行设置，在k菜单界面按数字键[5]进入参数设置。

【斜坡放样】
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1：(=设置de英尺:1m=3.2803333333333ft

菜单 选择g 内容

角度单位

1q度(360])

2qfg(400G)

3qhi(6400M)

选择测角单位

DEG/GON/MIL(度/fg/hi)

距离单位

1q米

2q英尺

3q英尺·英寸·英寸

选择测距单位：m / ft / ft+in

(米/英尺/英尺·英寸)

温度和气压单位
1q温度：]C / ]F

2q气压：hPa /mmHg/inHg

选择温度单位：]C / ]F

选择气压单位：hPa /mmHg/inHg

2：rs设置

3.坐标设置

4.其t设置

菜单 选择g 内容

英尺类型
1qe\英尺

2qde英尺

选择英尺转换系数

e\英尺:1m=3.280839895013123ft

de英尺:1m=3.2803333333333ft

菜单 选择g 内容

坐标显示顺序
1qNEZ

2qENZ
坐标显示顺序为N/E/Z 或E/N/Z。

菜单 选择g 内容

垂角模式
1q天顶零

2q水平零

选择垂直角读数从天顶方向为零基准或水平

方向为零基准计数。

测距蜂鸣
1. 关

2. 开
当有回光信号时r否蜂鸣。
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5.数据采集设置

6.uv设置

选择r否n复出j设置

十一P存储管理模式

在此模式下可使用下列内存g目

1)文件维护：5改文件名/查找文件中的数据/删除/新建/编辑文件

2)数据传输：发送测量数据/坐标数据，或编码3数据/接收坐标数据或编码3数据，

或水平/垂直定线，设置通讯参数

3)文件导入：将 SD 卡内的文件传入到本地磁盘或SD卡

4)文件导出：将本地磁盘或SD 卡内的文件传输到SD卡

按键蜂鸣
1. 关

2. 开
按键蜂鸣的开关

开机模式

1q角度测量

2q距离测量

3q寸标法边积量标工悬
过样复法复°量标工悬
换进定°通悬对复间悬
过样复行行进
过样复法线量标工悬
过样复左定标鸣标后复标工子标法复量标工悬
换定通锁入复悬 
 过 样 复 左 定 标 鸣 标 视 复 标 工 子 标 法 复 量 标 工 悬 
 换 定 通 寸 · 锁 蜂 标 工 子 标 法 间 量 标 左 标 工 悬 
 换 锁 通 蜂 行 行 标 工 寸 步 周行 锁 标 工 寸 标 法 输 量 标 工 
 过 样 复线 寸 标 法 边 积 量 标 会 复复 ° 复 间蜂鸣
1. 关
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E按[F1](D性)键,可查看所选<盘的\间状态,

和磁盘说7。
[F1]

【磁盘D性】

磁盘编号： A

磁盘类型： 本地磁盘

文件系统： FAT12

.用\间： 0.06M

可用\间： 31.86M

磁盘容量： 31.92M

退出

4 按[F2](格式$)键,将删除所选磁盘内的所

有数据。fy格式$按[F3]键，格式$完U，

屏"显示+格式$完U！,后按f定键，返回

磁盘列Z。D2)

[F2]

[F3]

【打开磁盘】

r否格式$磁盘！

r 否

【打开磁盘】

格式$完成！

f定

D1)按[F4](fy)或[ENT](回车)键，即可打开所选的磁盘，进入文件列Z中。

(：在进行SD卡内的文件操作过程当中不能拔取 SD卡，否则会导致数据丢失或者损坏

D2)按[F1](取消)键，即返回磁盘列Z

11.1.2 新建文件

新建内存中一个文件。

操作过程 操作键 显示

①[MENU]键，仪器进入【菜单】界面，按[3](存

储管理)键，显示存储管理菜单。

[MENU]

[3]

【存储管理】

1. 文件维护

2. 数据传输

3. 文件导入

4. 文件导出

②按[1](文件维护) 键,屏"显示不同文件类型，

按[1]到[6]键可以选择一种文件的类型。

例：按[2]，坐标文件。按fy键就可以进入选择

文件界面。

[1]

[2]

【文件维护】

1. 测量文件

2. 坐标文件

3. 编码文件

4. 水平定线文件

5. 垂直定线文件

6. 所有文件
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①由文件列Z中按[F4](P1)键，显示第二页功能。 [F4]

【选择文件】

SOUTH.SMD0 [测量]

SOUTH2 [DIR]

SOUTH3.SMD [测量]

D性 查找退出P1

②按[F1](新建)键。 [F1]

【选择文件】

SOUTH.SMD [测量]

SOUTH2 [DIR]

SOUTH3.SMD [测量]

新建 改名 删除 P2

?进入到新建文件界面, 可以通过[ ]或

[ ]键进行，测量文件/坐标文件/编码文件/水

平定线/垂直定线/文本文件的设定。P后用界面

键盘输入文件名，选择好后按[F4]键f定

[F4]

【新建文件】

类 型： 测量文件<>

文件名： NewFile

返回 fy

D1)输入方法H参阅+3.7 字母数字的输入方法,。

D2)不能使用.有的文件名。

D3)按[ESC]键，即返回文件列Z。

11.1.3 文件改名

编辑内存工作文件名。

操作过程 操作键 显示

①由文件选择中，按[K]或[L]键，选择待改名

的文件。
[K]或[L]

【选择文件】
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Efy删除该文件按[F3](r)键。 [F3]

【选择文件】

SOUTH.SMD [测量]

SOUTH2 [DIR]

新建 改名 删除 P2

D1)按[F1](取消)键，可返回文件列Z。

11.1.5 在查阅文件模式下编辑数据

在此模式下测量数据的点名，标wj，编码和仪高、标高可以\修改，Y观测值不可

以修改。

操作过程 操作键 显示

①按[MENU]键，仪器进入k菜单 1/2 模式，按

[3](存储管理)键，显示存储管理菜单。

[MENU]

[3]

【存储管理】

1. 文件维护

2. 数据传输

3. 文件导入

4. 文件导出

5. 参数h始$

②按[1](文件维护)键,屏"显示不同文件类型，

按[1]到[6]键可以选择一种文件的类型。

例：按[2]，坐标文件。

[1]

[2]

【文件维护】

1. 测量文件

2. 坐标文件

3. 编码文件

4. 水平定线文件

5. 垂直定线文件

6. 所有文件

??进入磁盘列Z。D1)

Disk:A Z示本地磁盘

Disk:B Z示插入 SD卡所带的移动磁盘(如V磁

盘有足够的\间进行分区，将会显示C/Df盘, 不

支持中文文件名和中文目录)

可以通过[ ]或 [ ]键进行

Disk：A和Disk：B的Q换

[F4]

【打开磁盘】

j动器： Disk：A<>

D性 格式$ fy
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E按[K]或[L]选择:编辑的坐标文件,5按

[ENT](回车)键。
[ENT]

【选择文件】

SOUTH.SCD [坐标]

SOUTH2 [DIR]

D性 查找 P1

r用同样方法选择:编辑的坐标数据，并按

[F1](查阅)键。D1)
[F1]

【坐标列Z】

C000

C001

C002

C003

C004

查阅 查找 删除 2加

⑥屏"显示所选的坐标数据，按[F1](编辑)键。 [F1]

【.(点】

点 名：C001

编 码：CODE1

N ： 0.000 m

E ： 0.000 m

Z ： 0.000 m

编辑 返回

⑦输入新的需:编辑的点名、编码和坐标，按

[F2](调用)键,可以调用内存中的编码。输入完

U，按[F4](保存键，完成编辑。D3)

[F4]

【.(点】

点 名： C001

编 码： CODE1

N ： 0.000 m

E ： 0.000 m

Z ： 0.000 m

返回 保存

D1)按[F2](查找)键,可输入点名的方式查找数据，按[F3](删除)键，可删除所选的坐标数据。

按[F4](2加)键,可0建一个新的坐标数据。

D2)按[K]或[L]键，k增或k减的查阅坐标数据。

D3)输入方法H参阅+3.7字母数字输入方法,。

11.2 文件导入

在此模式下本地磁盘内的文件相1之间不能做此操作。

操作过程 操作键 显示
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①[MENU]键，仪器进入【菜单】界面，按[3](存

储管理)键，显示存储管理菜单。

[MENU]

[3]

【存储管理】



145

11.2.1:定wxy/z{X式

此g设置只能在传输和接收坐标数据模式下操作，设置显示接收/发送的坐标数据内容

的点名、坐标或编码的0后顺序，因此不能设置两个选gOr重复的同一个数据内容。

操作过程 操作键 显示

①+11.2 文件导入,第E步,按[4](自定义)键,

即可自定义坐标数据的接收格式。
[4]

【数据格式】

1. 300格式

2. 660格式

3. 自定义格式

4. 自定义格式设置

②显示接收坐标顺序菜单，按[K]或[L]键或r

相应的数字键[1]到[5]选择:设置的选gO。5

按[ ]、[ ]键,接收坐标顺序就会在点名/N/E/Z/

编码之间Q换。

【导入顺序】
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①由【menu】键进入菜单界面按[3](存储管理)键

后，就可以进入【存储管理】界面了误①
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11.4 数据通迅

您可以直接将内存中的数据文件传送到计算机，也可以从计算机将坐标数据文件和编

码3数据以及道路设计的水平定线数据和垂直定线数据直接装入仪器内存。关于水平定线

和垂直定线数据的6e格式H参见s录A。

NTS-380R 系列全站仪|高三种数据格式的传输，即NTS300 格式、NTS660 格式和自定

义格式，用户可根据作用:求自行选择。关于这种数据格式的6e信息H参见s录A。

数据传输的菜单：

【数据传输】

1. RS232 传输模式

2. USB 传输模式

3. 储存器传输模式

()：在进行数据通讯时，{0:检查通讯电>连接r否正f，z机与全站仪的通

讯参数设置r否一致。另外，每次t外工作之后:()及时传送数据到电脑，可以保证仪

器有足够内存，同时，也减p了数据丢失的可能性。

11.4.1 通讯参数的设置

例：RS232 传输模式下设置波特率：4800

操作过程 操作 显示

①在存储管理菜单中按[2](数据传输)键。 [2]

【存储管理】

1. 文件维护

2. 数据传输

3. 文件导入

4. 文件导出

5. 参数h始$

②按[1](RS232 传输模式)键。 [1]

【数据传输】

1. RS232 传输模式

2. USB传输模式

3. 储存器传输模式

?按[3](通讯参数)键。 [3]

【u口传输】

1. 发送数据

2. 接收数据

3. 通讯参数
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E按[L]键向下移动光标2波特率选gO。5按

[ ]或[ ],选定所需参数，按[F4](设置)键。

D1)，D2)

[L]

[ ]或[ ]

[F4]

【通讯参数】

通讯v议：Ack/Nak

波 特 率: 4800 b/s

字j校H：8位无校H

设置

r屏"返回RS232 传输模式菜单。

【u口传输】

1. 发送数据

2. 接收数据

3. 通讯参数

D1)按[ ]：参数系数wx减小；按[ ]：参数系数wx增大，取消设置可按[ESC]键。

D2)在此界面可设置通yv议和字j校H，按[L]或[K]键移2所:修改的选gO。5按[ ]或[ ],选定

所需参数。

例：USB 传输模式下设置通讯v议：None

操作过程 操作 显示

①在数据传输菜单中按[2](USB 传输模式)键。 [2]

【数据传输】

1. RS232 传输模式

2. USB传输模式

3. 储存器传输模式

②按[3
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操作过程 操作 显示

①在存储管理菜单中，按[2](数据传输)键 [2]

【存储管理】

1. 文件维护

2. 数据传输

3. 文件导入

4. 文件导出

5. 参数h始$

②显示数据传输的三种模式，RS232 传输模式、

USB传输模式和存储器模式。

例：按[1]键选择(RS232 传输模式)。

[1]

【数据传输】

1. RS232 传输模式

2. USB传输模式

3. 储存器传输模式

?按[1]键选择(发送数据),屏"进入发送数据类

型。

例：按[2]键(发送坐标数据2&M n
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11.4.3 接收数据

坐标数据文件和编码数据可由计算机装入仪器内存。

例：USB 传输模式接收坐标数据文件

操作过程 操作 显示

①在存储管理菜单中，按[2](数据传输)键。 [2]

【存储管理】

1. 文件维护

2. 数据传输

3. 文件导入

4. 文件导出

5. 参数h始$

②显示数据
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⑥当接收数据结束后,屏"显示+接收数据结束!,

并返回到接收数据菜单。D3)

接收坐标数据[USB]

文件：A:lSOUTH.SCD

m 102

停止

D1)参阅+3.7 字母数字的输入方法,。

D2)按[F1]自定义接收格式的设置参见+11.2.1 自定义接收/发送格式, 。

D3)取消接收数据可按[F4](停止)键。

11.4.4 存储器模式

可以在电脑上面做此操作，传输和编辑文件。

操作过程 操作键 显示

①在存储管理菜单中，按[2](数据传输)键。 [2]

【存储管理】
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r4!本地磁盘 I 或移动磁盘 H 进入，(例：本地磁盘 I)，选中:编辑的文件数据，5右

!{标，在8出的菜单选择复制。

⑥4!移动磁盘H，打开磁盘后，右!{标，在8出的菜单中选择+|{,,如下-所示进

行传输文件。在8出的菜单中还可以删除文件和编辑文件名。:返回数据传输菜单,在仪器

上按[F4](退出)键,就>开了电脑连接。
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十二P检验与校正

本仪器在出j时i经过2h的检H与校正，j合质量:求。Y仪器经过长途9输或3

4变$，其内部结V会受到一些 !。因此，新购买本仪器以及到测区后在作业之ci应

对仪器进行本%的各g检H与校正，以f保作业成V精度。

12.1 管水准器

U检验

方法见本}~3.2、+用管水准器精f整平仪器,。

U校正
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�、在检H时，.管水准器的气泡偏离了中心，0用与管水准器平行的脚螺旋进行调整，

使气泡向中心移}一g的偏离量。)*的一g用校正针转动水准器校正螺$(在水准器右边)

进行调整2气泡C中。

 、将仪器旋转 180°，检查气泡r否C中。如V气泡N不C中，重复(�)步骤，直2气

泡C中。

!、将仪器旋转90°，用第三个脚螺旋调整气泡C中。

·重复检H与校正步骤直2照准部转2任何方向气泡iC中为止。

12.2 圆水准器

U检验

长水准器检校正f后，.圆水准器气泡#C中就不p校正。

U校正

.气泡不C中，用校正针或内"角#手调整气泡下方的校正螺$使气泡C中。校正时，应

0松开气泡偏移方向对面的校正螺$(�或 个)，P后�紧偏移方向的其*校正螺$使气

泡C中。气泡C中时，三个校正螺$的紧固$i应一致。

12.3 望远镜分划板

U检验

�、整平仪器后在望远镜视线上选定一目标点%， 用分划板#字$中心照准%并固定水平

和垂直制动手y。

 、转动望远镜垂直z动手y，使%点移动2视&的边T(%′点)。

!、.%点rT#字$的竖$移动，即%′点N在竖$之内的，则#字$不倾斜不p校正。

如-，%′点偏离竖$中心，则#字$倾斜，需对分划板进行校正。

U校正

�、{0取下位于望远镜目镜与调焦手y之间的分划板座护v，便
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!、i'地旋紧固定螺$，5用上述方法检H校正结V。

(、将护v安装回原位。

12.4 视准轴与横轴的垂直度(２Ｃ)

U检验

1、距离仪器大约100 米的远'设置目标%，并使目标垂直角在d3°以内。精f整平仪器

并打开电源。

2、在盘左位置将望远镜照准目标%，读取水平角。

例：水平角)*10°13′10″

3、松开垂直及水平制动手y中转望远镜，旋转照准部盘右照准同一%点。照准c应旋紧水

平及垂直制动手y，并读取水平角。

例：水平角+* 190°13′40″

(、 ,*)-(+d180°)*-30″.d20″，需校正。

U校正

A：电子校正操作步骤：

操作过程 操作键 显示

①整平仪器后，开机，按[MENU]键，以及按[6]

进入校正界面。

[MENU]

[6]

【菜单】

1l数据采集

2l放样

3l存储管理

4l程序

5l系统设置

6l校正

P1

②按数字键[6](校正)，5选择[2]：(视准差校正)
[1]

[2]

【校准菜单】

1. 校正指标差

2. 校正视准差

3. 横轴误差设置

4. 误差显示
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?在正镜(盘左)位置精f照准目标，按[F4](测

量)键。
[F4]

【视准差】
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3、w一个方向慢慢转动脚螺旋 X 2 1044左右的圆周距时，显示的竖直角由相应随着变

$到消失出现+5,信息，Z示仪器竖轴倾斜.大于!′，6出竖盘补偿器的设计范围。

当反向旋转脚螺旋复原时，仪器6复现竖直角，在临界位置可反复试H观其变$，Z示竖

盘补偿器工作正常。
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准功测目二目储坐目部录前置称初目初二功置置置三目初二功置置目储线
初准功始目二目储坐目部器件目储家
能七置七置称测目初二功置置目储线
准功测目二目储参目部先件目储家
能称三目初二功置置目储线
初准功始目二目储坐坐目部置件目储家
能的置称三目初二功置置目储线
准功测目二目储坐目部校件目储家
能七置称初目初二功置置目目部路定厂件目储家
丰器件目储家
能七置称设目初二功置置目储线
准功测目二目储坐目目目部校件目储家
能七二设目初二功置置目储线
准功测目二目储坐目仪目部点件目储家称初目初二功置置目储线
准功测目二目储坐目及器件目储家
能七置七置称测目初二功置置目始功始的目目二目储坐目术目部留件目储家
能七置称三目初二功置置目储线
准功测目二目储坐目部校件目储家
能七置称初目初二功置置目储线
准功测目二目储备四器器件目储家
能七置称设目初二功置置目储线
准功测目二目储坐目部称目部校件目储家
能七置称初目初二功置置目储线
准功测目二目储储样目部校件目储家
能七二设目初二功置置目储线准功测目二目储坐目部储参坐件验件目储家
能线
初准功设始目二目储坐目部权件目储家
能七置部留件目储家
能置三目初二功置置目储线其设始三二置目二测的目其的的家
能七置始目部校件目储家
能七置称初目初二功置置目置功测目二目储坐目部验器件目储家
能七置称设目初二功置置目储线
准功测目二目储坐目及目部校件目储家
能七置称初目初二功置置目储线
准功测目二目储注特点八器件目储家
能七置称三目初二功置置目储线设的功置二始目二目储坐三器件目储家
能七置称设目初二功置置目储线
准功测目二目储坐目录前置称初目初二功置置七二设目初二功置置目储线准功测始测目二目储坐目仪目部点件目储家线
初准功设始目二目储坐目部权件目储家
能七置留器件目储家
能七置七置称测目初二功置置目储线置的目目二目储坐目术目部留件目储家
能七置称三目初二功置置目储线
准功测目二目储坐目部校件目储家
能七置称初目初二功置置目储线
准功测目二目储备四器器储除出感讯除重包
轴系补管竖除竖横板补补除重：
学板差除横除重重制除出感讯除重包
轴系横零除竖横板补补除重：学板差指除横除重元除出管除出感讯除重包
轴竖学板零指除横除重元除出预讯除重包
轴系补出，讯除重包
轴补偿除竖横板补补除重：划竖学差轴系补管差校除划时南横补补零旋零补除重：
指校板校除横除重元除出补讯除重补板差除横除重元除出变发讯除重包
轴系补管偿除竖横板补补除重：
竖学板指除横除重元板除出，讯除重包
轴系补管偿除竖横板补补除重：
学板差除横除重元除出感讯除重包
轴系补管竖除竖横板补补除重：
学板差除横除重中无发讯除重包
轴系补管零除竖横板补补除重：
竖学板指除横除重元除中无发Z 除à全感l )0+-l X&)0+-l
范围。 变发Z X& ZX& ZZ
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E旋转望远镜，在/镜(盘右)位置精f照准同一

目标，按[F4](测量键)键。
[F4]

【指标差】

第二步 /镜 盘右

V ： 96°03′15″

HR ： 45°45′49″

I角： 0°00′00 ″

设定 重置 测量

r屏"会|示I 角计算完成，之后按设定键，屏

"自动返回校正菜单。

【校准菜单】

1. 校正指标差

2. 校正视准差

3. 横轴误差设置

4. 误差显示

(：1、重复检H步骤重新测定指标差(8角)。.指标差N不j合:求，则应检查校正(指

标零点设置)的三个步骤的操作r否有误，目标照准r否准f等， 按:求5重新进行设置。

2、经反复操作N不j合:求时，应送j检修。

8 零点设置过程中所显示的竖直角r4有经过补偿和修正的值，只供设置中参考不能作

R用。

12.7 横轴误差补偿的校准

由于横轴误差只 !视线的角度，只能通过观测7显"于或高于仪器高度的目标来f

定。

.:避免受到视准轴误差的 !，p须在视准轴校准之c进行3合校正。

横轴误差的f定不需:瞄准棱镜或目标平面。因此可以在任何时间进行此g校正。选

择一个距离仪器最远的，大大高于或"于仪器的可w别的点，f保可以准f地两次瞄准该

点。

操作过程 操作键 显示

①整平仪器后，开机，按[MENU]键，以及按[6]

进入校正界面。

[MENU]

[6]

【菜单】

1l数据采集

2l放样

3l存储管理

4lUV
U V
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U校正

�、将光学对中器目镜与调焦手y之间的改正螺$护v取下。

 、固定好#字交M:N并在N上标记出仪器每旋转90°时对中器中心标志落点，如-中

%、=、,、>点。

!、用直线连接对角点%,和=>，两直线交点为?。

4、用校正针调整对中器的四个校正螺$，使对中器的中心标志与?点重合。

5、重复检H步骤(，检查校正2j合:求。

6、将护v安装回原位。

12.9 仪器加常数(K)

仪器常数在出j时进行了检H，并在机内作了修正，使 K*7。仪器常数很p发o变

$，Yz@建议此g检H每A进行一2二次。此g检H适合在标准基线上进行，也可以按

下述B便的方法进行。

U检验

�、选一平C&地在%点安置并整平仪器，用竖$de在地面标定同一直线上间隔约 504

的%、=点和=、,点，并准f对中地安置反射棱镜。

2、仪器设置了温度与气压数据后，精f测出%=、%,的平距。

3、在=点安置仪器并准f对中，精f测出=,的平距。

4、可以得出仪器测距常数：

K*%,-(%=0=,)

K 应接}等于7，.1K1D544 应送标准基线&进行2格的检H，P后依据检H

值进行校正。



161

U校正

经2格检H证实仪器常数 K 不接}于7.发o变$，用户如V须进行校正，将仪器加常数

按E合常数 K 值进行设置。

8应使用仪器的竖$进行定向，2格使%、=、,三点在同一直线上。=点地面:有牢固

H晰的对中标记。

8=点棱镜中心与仪器中心r否重合一致，r保证检测精度的重:3%，因此，最好在=

点用三脚A和两者能通用的基座， 如用三F式棱镜连接器及基座 1换时，三脚A和基

座保持固定不动，E换棱镜和仪器的基座以上部分，可减p不重合误差。

12.10 视准轴与发射电光轴的平行度

U检验

1、在距仪器50 米'安置反射棱镜。

2、用望远镜#字$精f照准反射棱镜中心。

3、打开电源进入测距模式按[斜距](或[算能算能
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旋转垂直z动手y，进行电照准，通过测距光路G通信息闪'的左右和上下的区间，找到

测距的发射电光轴的中心。

4、检查望远镜#字$中心与发射电光轴照准中心r否重合，如基本重合即可y为合格。

U校正

如望远镜#字$中心与发射电光轴中心偏差很大，则须送专业修理部H校正。

12.11 无棱镜测距

与望远镜%轴的，用来进行无棱镜测距的F色激光束r由望远镜发出的。如V仪器.

校准好，F色激光束将与视线重合。外部 !I如+动、Q大的气温变$等因素都可能使

激光束与视线不重合。

8精h测距c，应检查激光束的方向同轴性有无偏移，否则可能导致测距不准。

*+：

直视激光通常r危险的。

-.：

不:直视激光束，或照准别k。通过k体的反射光也可能得到测量结V。

U检\：

把随仪器|供的反射G[色面w向仪器，放在 5 米和 20 米'。仪器置于面Ⅱ。启动

激光功能。用望远镜#字$中心瞄准反射G中心，P后检查F色激光点的位置。一J来说，

望远镜有特殊的滤光器，ks通过望远镜看不见激光点，可从望远镜上方或反射G侧面观

察F色激光点与反射G#字中心的偏离程度。

如V激光中心与#字中心重合，说7调整到了所需精度。如V点的位置与#字标记偏

离6过限制，则需送专业维修部H调整。

8如V激光点把反射面照得太'，可用:色面$替[色面来检查。

12.12 基座脚螺旋

如V脚螺旋出现松动现!，可以调整基座上脚螺旋调整用的 个校正螺$，�紧螺$

到合适的压紧$度为止。

12.13 反射棱镜有关组合件

� 反射棱镜基座连接器

基座连接器上的长水准器和光学对中器r否正f应进行检H，其检校方法见~12.1 和

~12.7 的说7。

  对中杆垂直

如~12.K中-所示，在,点划+0,字，对中杆下尖立于,,整个检H不:移动，两
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支脚L和M分别支于#字线上的N和O，调整L,M的长度使对中杆圆水准器气泡C中。

在#字线上不远的%点安置置平仪器，用#字$中心照准,点脚尖固定水平制动手y，

上P望远镜使对中杆上部>在水平$s}，指B对中杆E伸缩支脚L，使>左右移动2照

准#字$中心。此时，,、>两点i应在#字$中心线上。

将仪器安置到另一#字线上的=点，用同样的方法。此时，E伸缩支脚M，令对中杆

的>点重合到,点的#字$中心线上。

经过仪器在%=两点的校准，对中杆.垂直，.此时杆上的圆水准器的气泡偏离中心，

则调整圆水准器下边的三个改正螺$使气泡C中的说7。

5作一次检校，直2对中杆在两个方向上都垂直7圆气泡#C中为止。
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十三P技术参数

距离测量部6

类型
NTS-382/5R4/6/8/10/12

F色可见激光

Q波 0.650 – 0.690 Rm
EDM 类型 同轴

最小显示 0.1mm

激光光S
无合作模式 约 7T@14T / 20m
有合作模式 约 10T@20T / 50m

气!修正 输入参数自动改正9传感器自动改正

大气折光和地球曲率改正 输入参数自动改正

棱镜常数修正 输入参数自动改正

距离单位 米9de英尺/e\英尺/英尺-英寸可选

数字显示 最大：99999999.999 m 最小0.1 mm

平i测量次数 可选取2～5 次的平i值

准K度

@/|}对 NTS-382/5R4u~

有合作模式

测距方式 测距标准差 测量时间

棱镜精测 d(202× 610− ·D)44 20.3s
棱镜跟 d(502× 610− ·D)44 20.1s
反射G d(202× 610− ·D)44 20.3s

无合作模式(目标为U达[卡:色面，90%反射率)

测距方式 标准测量 测距标准差 测量时间

无合作精测 <200m d(302× 610− ·D)44
一J为0.3-3/讯轴为 -3 /

;A 作精测 < 2 0 0 md(502× 610− ·D)44

<200m d. 0 2× 610− ·D)44.  0  T D  - M e 4  0  T D  ( / )  T j 
 / F / F 4 . 9 6  T f 
 9 . h 2  0  T D  ( J )  T j 
 / F 4 3 9 6  T f 
 9 . 1 2  0  T D  - T D  0  T c  ( - 3 )  T j 
 / F / F 4 2  T f 
 2 2 . 4 4  0  T D  3 A
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测距方式 测距标准差 测量时间

棱镜精测 d(202× 610− ·D)44 20.3s
棱镜跟 d(502× 610− ·D)44 20.1s
反射G d(202× 610− ·D)44 20.3s

无合作模式(目标为U达[卡:色面，90%反射率)

测距方式 标准测量 测距标准差 测量时间

无合作精测 <600m d(302× 610− ·D)44
一J为0.3-3/，最大小

于10/

无合作精测 >600m d(502× 610− ·D)44 最大小于10/

无合作跟 <600m d(1002× 610− ·D)44
一J为0.3-3/，最大小

于10/

无合作跟 >600m d(1002× 610− ·D)44 最大小于10/

测 程

@/|}对 NTS-382/5R4u~

有合作模式

大气T件 标准棱镜 反射G(60*60)mm

V天无雾无大气<动，能见度约 40`& 5000m 400m
无合作模式

大气T件 无反射器（:色）D1 无反射器[度 0.18D2
V天无雾无大气<动，能见度约 40`& 400m 200m
@/|}对 NTS-382/5R6u~

有合作模式

大气T件 标准棱镜 反射G(60*60)mm

V天无雾无大气<动，能见度约 40`& 5000m 600m
无合作模式

大气T件 无反射器（:色）D1 无反射器[度 0.18D2
V天无雾无大气<动，能见度约 40`& 600m 300m
@/|}对 NTS-382/5R8u~

有合作模式

大气T件 标准棱镜 反射G(60*60)mm

V天无雾无大气<动，能见度约 40`& 5000m 800m
无合作模式

大气T件 无反射器（:色）D1 无反射器[度 0.18D2
V天无雾无大气<动，能见度约 40`& 800m 400m
@/|}对 NTS-382/5R10u~

有合作模式

大气T件 标准棱镜 反射G(60*60)mm

V天无雾无大气<动，能见度约 40`& 5000m 1000m
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无合作模式

大气T件 无反射器（:色）D1 无反射器[度 0.18D2
V天无雾无大气<动，能见度约 40`& 1000m 500m
@/|}对 NTS-382/5R12u~

有合作模式

大气T件 标准棱镜 反射G(60*60)mm

V天无雾无大气<动，能见度约 40`& 5000m 1200m
无合作模式

大气T件 无反射器（:色）D1 无反射器[度 0.18D2
V天无雾无大气<动，能见度约 40`& 1200m 600m
D1U达[卡:色面，90%反射率 D2U达[卡[色面，18%反射率

其t参数

NTS-382R4/6/8/10/12 NTS-385R4/6/8/10/12

角度测量

测角方式 连续绝对式

码盘直h 79mm

最小显示读数 0.1″/ 1″/ 5″可选

准f度 2″ 5″

W测方式 水平盘：对h 垂直盘：对h

�远A

成像 正像

物镜有效孔h 4844

放大倍率 !7@

视&角 �°!7′

最小对焦距离 1.24

:;补偿器

系统 4轴光电式

工作范围 d3′

分x率 1″

水准器

管水准器 30″9244

圆水准器 8′9244

)u对m器

成像 正像

放大倍率 3@

调焦范围 0.54～X
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十四P 附件

8包装箱 �个

8k机 � 

8备用机Q电池 �个

8充电器 �个

8SD 卡（64 兆或 64 兆以上容量） 1 �

8USB 电>线 �根

8锤球 �个

8校正针  支

8软XY �个

8改_ �把

8内"方`手  把

8VW �N

8%&a �b

8合格证 ��

8仪器操作手册 �本

8保修卡 1 �

反射G（20@20 ，30@30,40@40,60@60） 各1 个
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3、距离测量数据

平距测量：

_+10_ R+00000032m3380049+3310926d+00000080t00+00+00000_ *56_,5.869

斜距测量

_+12_ ?+00000087m3380055+3310925d+00000033t00+00+00063_ *56_,5.869
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4、坐标测量数据

_+11_ U+00003078509+00003743538+00005331546m+3310925d086_ *56_,5.869

2、坐标数据格式

向计算机传送的坐标数据格式如下：

NTS660X式：

点号，E，N，Z ，编码

1, 1000.000,1000.000,1000.000, STN
2, 990.000,1010.000,100.000, STN
101,994.890,1000.964,100.113, STN
102,993.936,1007.799,100.800, STN
103 ,998.515,1009.639,100.426, STN
104,1002.068,1002.568,100.342, STN
1001,1004.729,997.649,100.1153, PT
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1002,1003.702,990.838,100.799, PT
1003,7911.990,990.358,100.403, PT
1004,997.311,998.236,100.354, PT

NTS300X式：

_+1 _ x+01111107396_ y+00000005457_ z+00000003612_+2 _
x+01111107397_ y+00000005457_ z+00000003612_+3 _ x+01111107395_
y+00000005457_ z+00000003612_+4 _ x+00000108916_ y+00000101580_
z+00000100118_

3、点编码格式

装入编码3的编码文件，应保证每行一个编码，每一实体通过回车来终止。

直接输入最体 会 尺删 会工 d
,PT,,
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在这&：

START(F始点) 桩号，E，N

STRAIGHT(直线) 方位角，距离

ARC(Q) gh，Q长

SPIRAL(螺旋线) gh，长度

PT(点) E，N[，A1，A2]

(A1，A2:长度)

例1：

START(F始点) 1000.000,1050.000,1100.000

STRAIGHT(直线) 25.000,48.420

SPIRAL(螺旋线) 20.000,20.000

ARC(Q) 20.000,23.141

SPIRAL(螺旋线) 20.000,20.000

STRAIGHT(直线) 148.300,54.679

例2：

START(F始点) 1000.000,1050.000,1100.000

PT(点) 1750.000,1300.000,100.000,80.000,80.000

PT(点) 1400.000,1750.000,200

PT(点) 1800.000,2000.000

5、垂直定线

通过用特e点和桩号从计算机中装入垂直曲线数据，垂直曲线数据中应包/高程，曲线

长度，F始点和终止点的曲线长度为零。

数据格式为：

桩号，高程，长度

例如：

1000.000,50.000,0.000

1300.000,70.000,300.000

1800.000,70.000,300.000

2300.000,90.000,0.000
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【附录 B】 计算道
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例如：

在程序菜单选择定义道路的水平定线(定义水平定线)，按照如下方式输入数据：

桩号 0

N 1100.000

E 1050.000

按[ENT]键后，5按[F4](交点)键，按照如下输入数据：

N 1300.000

E 1750.000

R 100.000

A1 80.000

A2 80.000

按照上述方法输入下列数据：

N 1750.000

E 1400.000

R 200.000

A1 0.000

A2 0.000

N 2000.000

E 1800.000

R 0.000

A1 0.000

A2 0.000

上述数据从仪器中传到计算机中的格式如下：

START 0.000，1050.000，1100.000 CRLF

PT 1750.000，1300.000，100.000，80.000，80.000 CRLF

PT 1400.000，1750.000，200.000，0.000，0.000 CRLF

PT 1800.000，1800.000，2000.000 CRLF

2、计算道路定线元素

g 计算O和曲线长度

L 2.1 =
R
A2

2.1 L 2.1 :O和曲线长度

A 2.1 :O和曲线参数
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k 计算l高 R∆

)cos1( τ−−=∆ RER

18cos1(100777.6 −−=∆R °20′06″)

= 1.700

对称过j曲线中 RR 21 ∆=∆

m 计算过j点坐标

τsinRNN m −= =63.348-100sin18°20′06″=31.891

对称过j曲线中 NN mm 21 =

n 计算Q线长

NRRD mLALAecLAR 1121 )cot()(cos)
2

tan( +∆−∆+=

+=LA 111°55′47″，
sin
1cos =ec ,

tan
1cot =

=D1 100 * tan(111°55′47″/ 2) +1.7(1 / sin111°55′47″)

_1.7(1 / tan 111°55′47″) +31.891
=148.06015 + 1.8326 + 0.6844 +31.891
=182.468

DD 21 =

o 计算 KA1 的坐标

α 1111 cos⋅−= DNN IPKA

α 1111 sin⋅−= DEE IPKA

从 BP 到 IP1 的方位角 ⇒ =α1 74°03′16.6″

=N KA1 1300 _182.468 * cos 74°03′16.6″=1249.872 m
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=EKA1 1750_182.468 * sin 74°03′16.6
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α 32 sin⋅
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直线 KA2·BC 005.166)976.1637058.1536()032.1444068.1575( 22
=+= −− m

直线

EC·EP 084.250)929.15871800()456.18672000( 22
=+= −− m

F始点坐标(BP)
N 1100.000 m
E 1050.000 m

BP 和 KA1 间的直线

方位角 74°03′16.6″

距离 545.543 m
KA1 和 KE1 间的过j曲线

gh -100 m (+-,Z示w着终点的方向曲线向左转)
长度 64 m

KE1 和 KE2 间的Q

gh -100 m (+-,Z示w着终点的方向曲线向左转)
长度 131.354 m

KE2 和 KA2 间的过j曲线

gh -100 m (+-,Z示w着终点的方向曲线向左转)
长度 64 m

KA2 和 BC 间的直线

方位角 322°07′30.1″

距离 166.004 m
BC 和 EC 间的Q

gh 200 (4有j号Z示w着终点的方向曲线向右转)
长度 334.648 m

EC 和 EP 间的直线

方位角 57°59′40.6″

距离 250.084 m
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【附录 C】

1、NTS 系列全站仪的数据输出格式

①距离输出为 1mm 模式下的数据格式

1) 斜距(SD)模式

2) 平距/高差(HD/VD)模式

3) 角度(H/V 模式)



183

4) 坐标(N/E/Z) 模式

②距离输出为 0.1mm 模式下的数据格式

1)斜距(SD)模式

2)平距/高差(HD/VD)模式

3)角度(H/V)模式
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4)坐标(N/E/Z)模式

2、控制指令及其格式

第一类： 启动测量并将数据发送到计算机

C 067 ETX CRLF
ASCII 码： 43H 30H 36H 37H 03H 0DH 0AH

第二类： 回r接收的数据r否有效

ACK 006 ETX CRLF………有效

ASCII 码： 06H 30H 30H 36H 03H 0DH 0AH
NAK 021 ETX CRLF………无效

ASCII 码： 14H 30H 32H 31H 03H 0DH 0AH
第三类： 改变测量模式

指令 模式

Z10 091 ETX CRLF H/V 角度测量

ASCII 码：5AH 31H 30H 30H 39H 31H 03H 0DH 0AH
Z12 089 ETX CRLF HR 右角

ASCII 码：5AH 31H 32H 30H 39H 31H 03H 0DH 0AH
Z13 088 ETX CRLF HL 左角

ASCII 码：5AH 31H 33H 30H 39H 31H 03H 0DH 0AH

Z32 091 ETX CRLF SD 粗测

ASCII 码：5AH 33H 32H 30H 39H 31H 03H 0DH 0AH
Z34 093 ETX CRLF SD 精测

ASCII 码：5AH 33H 34H 30H 39H 33H 03H 0DH 0AH
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Z35 092 ETX CRLF SD 重复精测

ASCII 码：5AH 33H 35H 30H 39H 32H 03H 0DH 0AH

Z42 092 ETX CRLF HD 粗测

ASCII 码：5AH 34H 32H 30H 39H 32H 03H 0DH 0AH
Z44 090 ETX CRLF HD 精测

ASCII 码：5AH 34H 34H 30H 39H 30H 03H 0DH 0AH
Z45 091 ETX CRLF HD 重复精测

ASCII 码：5AH 34H 35H 30H 39H 31H 03H 0DH 0AH

Z62 094 ETX CRLF NEZ 粗测

ASCII 码：5AH 36H 32H 30H 39H 34H 03H 0DH 0AH
Z64 088 ETX CRLF NEZ 精测

ASCII 码：5AH 36H 34H 30H 38H 38H 03H 0DH 0AH
Z65 089 ETX CRLF NEZ 重复精测

ASCII 码：5AH 36H 35H 30H 38H 39H 03H 0DH 0AH

3、南方全站仪与计算机的实时通讯过程

这r南方全站仪与计算机通讯的信号!应过程(步骤)

①(次测量模式e①复w素4远②并复44远Tf
并远Tr6②讯6远Tc远寸Z重远TTr远②远并远68远w远并复变98变86远w远48远w远并复变9Tr远②远并远变远Tr远9复6远并远TD远寸67重远Tj
次并复7变远Tc远寸>?重远Tj
启F讯素变远②并复44远Tf
并远Tr远并复4启远w远并复变98变86远w远变远Tr远讯8复5变远并远TD远寸e重远Tj
启F讯素4远②并复44远T7并远Tr远并复4启远w远并复变98变远Tr远次变变8复6远次变9复64远TD远寸①重远Tj
启F讯素讯远②并复44远Tf
并远Tr远并;远w远并复变98变86远w远变远Tr远讯8复5变远并远TD远寸e重远Tj
启F讯素4远②并复44远Tf
并远Tr远并并远w远并复变98变远Tr远次变变8复6远次变9复64远TD远寸①重远Tj
启F讯素讯远②并复44远T7并远Tr远并复4xy远w远并复变98变86远w远变远Tr远9复6远并远TD远寸①复w素4远②并复44远Tf
并远Tr6②变
并远Tr远并复48远w远并复变98变86远w远G8远w远并复变9Tr远②远并远H8远w远并复变98变远Tr远次变变8复6远次变9复64远TD远寸①重远Tj
启F讯素讯远②并复44488远w远并远Tr远并U48远w远并复变98变86远w远变远Tr远9复6远并远TD远寸次重远Tj
启F讯素②远②并复44远T7并远Tr远并复4O寸重远Tj
启F4素变远②并复44远9复6远并远TD远寸次次变5素变远②并远寸并重远Tj
次并复48远Tc远寸AH②寸复重远Tj
启F4素讯远②并复44远Tf
②变Tf
并远Tr远复变9Tr远②远并远远Tj
启F4素②远②并复6②并复44远Tf
9复6远并远TD远寸?元启重远Tj
启F4素讯远②并复44远Tf
9复6远并远TD远寸hif重远Tj
启F4素变远②并复44远Tfr6②变
并远Tr远并传环启F4素②远②并复6②并复44远Tf
9r6②变
并远Tr远并y重远Tj
启F4素5远②并复44远Tf
变8复8远并远TD远�重远Tj
启F4素讯远②并复44远Tf
9复6远并远TD远寸Ff重远Tj
启F4素变远②并复44远Tf
9复6远并远TD远变寸寸重远Tj
启F4素变远②并复44远Tf
讯远并远TD远寸寸f重远Tj
启F4素变远②并复44远Tf讯8远w远并远Tr远并变寸寸重远Tj
4素7F4素变远②并复44远Tf
讯远并远TD远素启重远Tj
启F4素讯远②并复44远Tf
9复6远并远TC寸h重①启板合 全 竖 校 除 绝 除 横 板 指 学 重 同 除 竖 除 横 除 于 。 ：
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---------------------------------------------------------------------------------------------------------
<--- C 067 ETX

(无回r) --->
<--- C 067 ETX

(无回r) --->
t

t

最多#次 ：通讯不成功

----------------------------------------------------------------------------------------------------------
测量数据 --->

<--- (无回r)
测量数据 --->

<--- (无回r)
t

t

最多#次 ：通讯不成功

②改变测量模式的通讯U程

1)计算机向仪器发送第五类指令

2)仪器检查指令+C,的 BCC，.接收的指令正f，则在 0.05/内仪器向计算机发送sy

信号+ACK,；.接收的指令不正f，则仪器不向计算机发送回r信号。

3).计算机在 0.05/内未接收到来自仪器的sy信号+ACK,，则计算机p须5发送一次

相同的指令。

4)步骤 3)最多能重复 10 次，此后计算机会中>通讯并显示=误信息。

NTS 系列 计算机

<---- 第五类指令

ACK 006 ETX ---> ：通讯成功

---------------------------------------------------------------------------------------------------------
<--- 第五类指令

(无回r) --->
<--- 第五类指令

(无回r) --->
t

t

最多#次 ：通讯不成功

----------------------------------------------------------------------------------------------------------
u后v务电W：010-67805689

北w三x光电仪器有限`司


